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A empresa MOBIT vem, ao longo dos anos, através de seu niicleo de tecnologia eletrénica,
desenvolvendo solugdes tecnoldgicas, inteligentes e inovadoras, focadas na gesto de transito de

veiculos em geral.

Da qualificacio constante de seus colaboradores & adocio de politicas da qualidade,
a MOBIT utiliza as mais modernas tecnologias em todos os processos produtivos, com ©
intuito de oferecer produtos e servigos que atendam as demandas de mercado, com seguranca
e responsabilidade. Exercitando o principio da flexibilidade, a MOBIT disponibiliza solugdes

adequadas as nccessidades de cada um de seus clientcs. A gama de produtos da MOBIT ¢

composta por:

» Radar Fixo.

« Radar Misto.

+ Lombadas Eletronicas.

« Monitoramento visual do trinsito.

« Coleta de dados estatisticos.

. Sistemas de gerenciamento de infragdes de trénsito.

. Sistemas de coleta, gerenciamento e anélise de estatisticas do transito.
. Integracio entre diversos sistemas I'TS.

» Outros produtos correlatos.

1.1 miTS Loop

Devido & necessidade da introducéo da tecnologia na fiscalizagao de infragdes de transito,
produtos e servigos passaram a ser desenvolvidos com o intnito de suprir a demanda existente e
dar perspectiva futura a esse tipo de servigo.

O equipamento mITS Loop € um sistema integrado de fiscalizagdo eletronica de trénsito
que realiza o monitoramento de diversas funcionalidades através de sensores indutivos instalados
sob o pavimento das faixas de rolamento. A depender da aplicagdo, outros tipos de sensores podem
ser adicionados conferindo mais funcionalidades ao mITS Loop. Dentre as funcionalidades

oferecidas pelo equipamento destacam-se:

« Registo de infragdes:
— Excesso de velocidade, discriminando, no propric equipamento, a gravidade;
_ Transitar em velocidade superior & méxima permitida em até 20%. Art.218,
1, do CTB: 745-5 (0);
— Transitar em velocidade superior & méxima permitida em mais de 20% e até

50%. Art.218, 11, do CTB: 746-3 (0); {
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— Transitar em velocidade superior & maxima permitida em. mais de 5(]%.
Art.218, 111, do CTB: 747-1 (0); _ T

— Avango de sinal vermelho do seméforo. Art. 208 do CTB: 6[]5 0 (3)

_ Parada sobre faixa de pedestres na mudanga de sinal luminoso (fiscalizagio
eletrdnica). Art.183 do CTB: 567-3 (2);

— Infracdes de conversdo proibida;

+ Executar operacgio de conversio & direita em locals prmbzdos pcla
sinalizacdo. Art. 207 do CTB: 604-1 (1). -

« Executar operaciio de converséo & esquerda em locais proﬁ);dos
pela sinalizagio. Art. 207 do CTB: 604-1 (2).

— Retorno proibido. Art. 206, 1, do CTB: 599-1 (0);

— Infragbes determinadas com o auxilio da funcionalidade de leitura automética
da placa e/ou classificacio do tipo do veiculo através da analise de seu perfil
veicular: :

« Transitar na faixa/pista da direita regulamentada como de circu-
lagio exclusiva para determinado tipo de velculo Art 184 I do
CTB: 568-1 (0) ' N

+ Transitar na faixa/pista da esquerda regulamentada como de cir-
culagio exclusiva para determinado tipo de velculo Art 184 il
do CTB: 569-0 (0) Lo

_ Deixar de conservar o veiculo na faixa a ele destinada pela %mahzagao da
regulamentagio. Art. 185, I do CTB: 570-3 (0)

— Transitar em local/horario ndo permitido pela regularentacao estabelemda
pela autoridade. Art. 187, I do CTB: 574-6 {1). . L

+ Zona de Méxima Restri¢io de Fretamento — ZMRF, estabelef'lda,
pela Lei Municipal 14.971 de 25 de agosto de 2000 ¢ -regulamentada
pela Portaria SMT.GAB 67/09 de 26 de setembro 2009, bem como
por outras alteragdes posteriores, leis e portarias do. Municipio de
S&o Paulo — SP.

- "[‘mnmtar em local/hordrio ndo permitido pela Iegulamentagao — veiculo de
carga. Art. 187, 1 do CTB: 574-6 (3);

% Portaria Municipal n® 08/2010 de 22 de janeiro dec 2010 {Prefeitura
Municipal de Fortaleza}.

— Transitar em local/hordrio ndo permitido pela regulamentagao — caminhdo —
Art. 187, 1 do CTB: 574-6 (3)

+ Zona de Méxima Restrigio & Cireulagio — ZMRC, fundamentada
nos Decretos municipais de ntimeros 48.338, 49.487, 49.636, 49.637, .

{
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49.675, 49.800 e 49.801, Lei Municipal 14.751, Portarias da SMT de
nitmeros 104, 105 e 109, bem como por outras alteragbes posteriores,
leis e portarias do Municipio de Sdo Paulo — SP.

— Transitar em local/hordrio ndo permitido pela regulamentacio ~ rodizio.
Art. 187, 1 do CTB: 574-6 (2);

« Infracdc fundamentada na Lei Municipal 12.490 de 03/10/97, que
rege o figura do Rodizio Municipal, regularmentada pelos Decretos
de n® 37.085, 37.346, 39.538, 41.600, 44.099, 45.273 e outras altera-
¢Oes posteriores, bem como pela Lei Municipal 12.632 de 6 de maio
de 1998, regulamentada pelo Decreto 39.563 e outras alteragoes
posteriores, todos decretos e leis do Municipio de Sdo Paulo — SP.

- Transitar com vefculo em situagio irregular (sob suspeita policial, com
licenciamento atrasado ou irregular com relacéo a inspecdo veicular).

— Transitar com o veiculo na faixa ou via de transito exclusivo, regulamentada
com circulagdo destinada aos veiculos de transporte piblico coletivo de
passageiros (Art. 184, Inciso III do CTB, e Portaria DENATRAN n® 16, de
21 de setembro de 2004, modificada pelas Portarias DENATRAN n® 1113
de 21 de dezembro de 2011 e n® 112, de 12 de agosto de 2015)

— Transitar com o veiculo em ciclovias e ciclofaixas (Art. 193 do CTB e Portaria

DENATRAN n® 100, de 30 de julho de 2015).

Evadir-se para nio efetuar o pagamento do peddgio (Art. 209 do CTB e

Portaria DENATRAN n* 179, de 08 de cutubro de 2015).

— Contramao de dire¢éo;

— Deixar o condutor de usar cinto de seguranca - Art. 167 do CTD;

f

Conduzir motocicleta, motoneta e ciclomotor sem usar capacete de seguranga
— Art. 244, T do CTB;
Deixar de adentrar as dreas destinadas & pesagem de veiculos (Art. 209 do
CTB e Portaria DENATRAN n® 870, de 26 de outubro de 2010, modificada
pela Portaria DENATRAN n® 1113 de 21 de dezembro de 2011).
— Transpor, sem autorizacdo, blogucio viario localizado na saida das arcas
destinadas & pesagem de veiculos (Art. 209 do CTB e Portaria DENATRAN
n® 870, de 26 de cutubro de 2010, modificada pela Portaria DENATRAN n?
1113 de 21 de dezembro de 2011).
Blitz Eletrénica;

Leitura automatica de placas;

Monitoramento visual de transito;

L

Monitoramento em tempo real das vias (streaming de video);
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« QGravacio de video das vias.

« Cloleta de dados estatisticos.

Todo o sistema mITS Loop é composto por partes eletrnicas microcontroladas ¢
microprocessadas, realizando o registro de todas as infracoes fiscalizadas e funcionalidades de
coleta de fluxo de forma independente e simultinea por faixa de trafego fiscalizada. O sistema
atende a todo dispositivo legal regulamentador do CONTRAN (Conselho Nacional de Trénsito),
bem como a qualquer dispositivo legal do Instituto Nacional de Metrologia, Normalizacao e
Qualidade Industrial - INMETRO. O mITS Loop ntiliza um sistema de medicao de velocidade
baseado em tecnologia de mediglio por sensoriamento indutivo que necessita de intervengoes nas

vias para instalacdo de sensores.

Por ser um sistema auténomo, o mITS Loop é capaz de operar 24 horas por dia e 7
dias por semana de forma ininterrupta, atendendo assim, 35 necessidades exigidas pelo mercado,

em conformidade com as legislagdes em vigor e as solugbes adotadas.

Por fim, o equipamento é bivolt, provido de aterramento préprio e equipado com me-
canismos e dispositivos de protegao contra intempéries, interferéncia eletrostatica, sobrecarga,
sobretensdo e sobrecorrente, permitindo ser um sistema robusto que atende a todos os requisitos

de eficiéncia e eficdcia exigidos pelo mercado.

i
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2 Descricdo de Hardware

2.1 Arquitetura Geral do Sistema

O equipamento mITS Loop é composto por gabinetes e possui a seguinte arquitetura

fisica:

REDE AC

AL . A b WA e AR A il

aoduic
Display

Externo

tuminador

em

etectora de
Eixa

Figura 1 — Arquitetura Geral do equipamento mlTS Loop -
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2.2 Mbdulos do Sistema

O sistema mITS Loop é composto por um conjunto de médulos e dispositivos listados

abaixo:

. (abinete Processador. Para detalhes vide 2.2.1;

« QGabinete Conexdo. Para detalhes vide 2.2.2; '

. Gabinete Spot Flash. Para detalhes vide 2.2.6;

« Gabinete Spot CAmera. Para detalhes vide 2.2.5;

+ MDE — Médulo Display Externo (opcional). Para detathes vide 2.2.4;
« Médulo WIM/AXLE (opcional). Para detalhes vide 2.2.1.4;

2.2.1 Gabinete Processador

O Gabinete Processador é responsavel pela protegio de algumas partes do equipamento

contra as intempéries existente nos locais de operacao.

R e R \ - Uoberta
LT
P ] p
- i

-
ER
4
[ i
| _
: A
] [
: b :
| R
Catinate - - | 5 Ao
Processador d - [ ], 4'_— .
A I
i : T
! : Plagusta de
; it Teesgitibee e
: . [ :
i i [
: i P
; I i
¢ B
i d
N
i i
I _-ﬂ P B
P
:
Base de - |
Cancreto \‘

Figura 2 — Gabinete Processador - Visdo Externa
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Ele armazena o Médulo Registrador, o Médulo Sensor de Energia, Carregador Inteligente
No Break, Baterias, Roteador e Switch de Comunicagdo. Opcionalmente, ele podera armazenar

também o Médulo de Pesagem em Movimento. Quando fechado, o gabinete estd lacrado e

apresenta como interfaces um cabo de energia para a alimentacfio principal do equipamento e

uin cabo de comunicagie Ethernet.

- Coberta do Gabineie

Moo Registrador -+

- Bt

Gabingte do - -~

Processador -~ Mudulo Medidor

© Madutn MPL

Protetores de b
Ethernet

Borneira de Forca

Bameira de
Lato r
- Base de Concreto

; 1 |

Figura 3 - Gabinete Processador - Viséo Interna

Normalmente, o Gabinete Processador possui instalagdes fixas nas laterais das vias
monitoradas, mas atendendo a aplicagbes especificas, sua estrutura pode ser adaptada, excepcio-
nalmente, para instalacies méveis ou estéticas em veiculos capazes de comporté-lo, por exemplo,
furgio, van ou similares. A depender dos locais de instalacio, poderd ser utilizado o Gabinete

Processador Compacto, mostrado nas figuras 4 e 5.

{:
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Figura 5 — Gabinete Processador Compacto - Viso Externa ‘
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2.2.1.1 Médulo Registrador

Médulo responsével pelo processamento e armazenamento dos dados de infragoes e
estatisticas das vias monitoradas, permitindo a coleta de tais dados em tempo real ou a
posteriori. Em média, todo o processo desde a deteccio veicular, captura de imagens e registro
ou nio de infracdes e gravagio de informagOes de cada passagem se dd de forma quase instantanea,
em milissegundos. O médulo registrador possibilita conexéo remota ou local para coleta dos

dados e informacdes estatisticas de volume.

O médulo registradar também realiza um auto teste nos médulos do equipamento no
momento da inicializagio proporcionando, assim, uma maior confiabilidade ao sistema e, gere log
para. consultas posteriores. Este médulo também envia uma alerta a central de processamento

em caso de falhas na rede clétrica ou falhas em algum dos médulos do equipamento.

Todas as informagdes e imagens sio armazenadas em nm HD (Disco Rigido) de alta

capacidade que permite o armazenamento de um grande niimero de registros.

Possui ainda dispositivo de fécil acesso ao operador para realizar a coleta de dados sem a
necessidade da instalacio de nenhum hardware adicional. O operador apenas necessita conectar
uma meméria de massa {(como HD externo ou pen drive) no registrador e pressionar o botao
destinado 3 coleta de dados. Desta forma, todos os dados armazenados sdo coletados de uma

forma. simples e facil.

Coberla - —I |

_~— Forta to Gubinete
L

= Mikdulo Registradar

Cab, Processador —- *

—Arame do Laoe
ra

%
=3

N ! ,
Saka —/’<\ i e~ Pino de Latre
INMETRQO LS

Swilten —. ) 1]

| DETALHE B

Figura 6 — M6dulo Registrador
i ¥

Este modulo possui ainda, um submddule chamado MDI, composto de dois vigores
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responsaveis pela exibigio das velocidades de cada faixa monitorada, bem como informagoes
quanto ao estado operacional do sistema, falhas, capacidade de armazenamento de registros,

dados semaféricos e status da coleta de dados quando realizada em modo manual.
2.2.1.2 Médulo Medidor de Lago

O Médulo Medidor Lago é o médulo responséavel pela medigio de velocidade e publicagio
do resultado de medicio da velocidade do veiculo detectado. Este médulo é composto por quatro
tipos de placas: DL3 (Placa de Detectora de 3 lagos), BP {Placa Interconectora), FA (Placa de
Fonte de Alimentagio) e PA (Placa Assinadora).

i Chassi de Fixacan -

{ {Gabinste Processarlon} :
- Pino de Lacre ;

i . (Fixago no Chassi do Gab.Processadur) o Afa"‘ﬁ_’ﬂ“ Lacre
; ! - e - fe o - - .f\ L e
e s i M\‘@— e el
U e (e Yol ey et
N B oy r
Tampa - L )
de Afessh (;f
: : L}
e &
L Q* .
T LI N
" N
SR O O

Figura 7 - Médulo Medidor

Para funcionamento do Médulo Medidor Lago é necessario ligar o cabo de alimentagao
na placa PA, que é responsével por fornecer a alimentagao elétrica para todos os demais
médulos e ligar os conectores dos sensores indutivos nas respectivas placas DL3 responséveis

pelo processamento dos sinais enviados pelos sensores.

O Médulo Medidor Lago monitora cada faixa de rolamento de forma independente e
individual, possuindo a capacidade de registrar velocidades na faixa de 1 km/h a 320 km/h.

2.2.1.3 Médduio de Poténcia Inteligente (MPI)

Responséavel pela alimentagéo elétrica de todos os demais mddulos, mesmo em caso de

falha ou falta de energia elétrica comercial. Dispde de uma UPS (Uninterrupted Power Supply)
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que oferece maior confiabilidade ao sistema nas falhas de energia, permitindo realizar o correto

desligamento do sistema, de modo a no ocorrer corrupgao dos dados armazenades. Este médulo
também é responsdvel por ligar automaticamente o equipamento quando houver retorno de

energia elétrica apés a falta da mesma.

:| it_ ‘ T

DETALHEE

Figura 8 - Médulo de Poténcia Inteligente — MPI

2.2.14 Médulo WIM/AXLE

O moédulo WIM/AXLE ¢é utilizado quando se deseja, para fins estatisticos, monitorar
namero de cixos e peso de vefculos que trafegam sobre a via e/ou detectar rodagem simples, dupla
ou pneu extra-largo. Este médulo pode ser instalado dentro do préprio Gabinete Processador
on no Gabinete Processador Compacto.

A depender da aplicagio, 0 médulo WIM/AXLE pode conter um ou os dois submddulos:

+ Subsistema de Pesagem em Movimento: realiza coleta de dados relacionados ao
peso bruto de veiculo, peso por eixo, nfimero de cixos e classificagio veicular baseado
no numero de eixos.

+ Placa Detectora de Eixos: realiza exclusivamente a contagem de eixos, delecgio
de rodagem dupla ou pneu extra-largo e classificacio veicular baseado no niimero de

€ix0s.

A depender da aplicagao, 0 Mdédulo Medidor Lago pode ser utilizado com lagos em
dilerentes topologias de forma integrada com o Mddulo WIM/AXLE afiim de gerar eventos que

permitam a melhor defeccio veicular.

As figuras 9 ¢ 10 mostram, respectivamente, o subsistema de Pesagem em Movimento

instalado no Gabinete Processador Compacio e a instalaggo do médulo WIM/AXLE completo
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em um Gabinete Processador convencional.

Subsistcma de _
Pesagem em -y
Movimento

Lol

Gabinete
Processador
Compacto ‘15

L L]
o
N

- Mddulo MPI

Bomeira de Lago ] —
T Borneira de Forca

Médulo WIM/AXLE N IJ\T

. - Elemente Estrutural

Figura 10 — Gabinete Processador Com Médulo WIM/AXLE

O subsistema para Pesagem em Movimento e a placa detectora de eixos possuem LEDs

indicadores de eventos para facilitar a instalagfo e verificacio dos acionamentos dos sensores

instalados.
Todos os dados gerados por este médulo sio enviados ao Médulo Registrador que por

sua vez realiza pos-processamento adequado a depender da aplicagéo.
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2.22 Gabinete Conexdo

Estc gabinete é utilizado para a conexdo de cabeamento para os Gabinetes Spot Cimera
e Spot Flash. Este médulo é responsével basicamente por fornecer alimentacdo e concentrar
as conexdes de rede das cAmeras. Este sistema é constituido basicamente por switches e fonte

alimentacéo.

Figura 11 - Gabinete de Conexéo

2.2.3 Montagem de Cameras no MDE (opg3o de carpo anico)

Opcionalmente o equipamento mITS Loop pode ter todos os seus dispositivos alojados
no interior de um gabinete tnico, composto do Gabinete Processador, poste e gabinete do
wmédulo MDE — Médulo de Display Externo (Dispositivo Indicador de Velocidade conforme
nomenelatura do INMETRO). Neste caso, as cimeras e iluminadores tem montagem interna ao

MDE , fazendo com que todos os dispositivos fiquem em um unico bloco (corpo tinico}.

Abaixo é ilustrado como é realizada a disposicio das cimeras e iluminadores dentro do

MDE, quando, opcionalmente, é montado como corpo tnico.

¢
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Figura 12 ~ Cémeras e Iluminadores montados no interior do MDE — Op¢io de Montagem em
Corpo Unico

2.2.4 Médulo Display Externo (MDE)

O Modulo Display Externo é utilizade quando se descja exibir a velocidade medida pelo
instrumento ao motorista, condutor do veiculo, em uma determinada faixa da via.

O MDE possui um visor indicador de velocidade, umn indicador de infracio e um sinalizador
de presenga. O sinalizador de presenca possui luz intermitente de cor amarela para indicar a
presenca do equipamento, tanto para os condutores dos veiculos quanto para os pedestres. O
indicador de velocidade exibe, de forma visivel ac condutor, a velocidade medida do vefculo. O
indicador de infragéio informa ao condutor do veiculo a situacdio de sua passagem, este indicador
exibe a luz laranja ou, opcionalmente, &mbar, se o veiculo excedeu o limite de velocidade,
sinalizando ao condutor que ele cometeu uma infragho de transito. Caso contrario, o indicador
exibe a luz verde, sinalizando ao condutor gue este trafega dentro do limite da velocidade
permitida para a via. Este indicador pode, opeionalmente, permanecer desativado, néo exibindo
luz, neste caso o painel externo exibird somente a luz intermitente no sinalizador de presenca, e,

quando houver a passagem de algum veiculo, as velocidades medidas no indicador de velocidade.

O display externo pode, opcionalmente, exibir a velocidade medida dos veiculos através,
+
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do indicador de velocidade em até trés faixas de cores diferentes: verde para vefculos que trafegam

dentro da velocidade regulamentar da via; laranja ou dmbar para velcilos que estdo trafegando
acima da velocidade limite da via mas com velocidade menor o igual a velocidade da via
somada a0 erro do instrumento em servigo (de acordo com os erros estabelecidos na Portaria
INMETRO n® 544 de 12 de dezembro de 2014); e vermelho quando o veiculo estd trafegando

acima da velocidade da via somada ao erro do instrumento em servico.

Também em carater opcional, o painel indicador de infracio pode exibir sua informac&o
e até trés faixas de cores diferentes: verde para vefculos que trafegam dentro da velocidade
regulamentar da via; laranja ou dmbar para veicudos que estdo trafegando acima da velocidade
limite da via mas com velocidade menor ou igual & velocidade da via somada ao erro do
instrumento em servigo (de acordo com o0s erros estabelecidos na Portaria INMETRO n® 544 de
12 de dezembro de 2014); e vermelho quando o veiculo estd trafegando acima da velocidade da

via somada ao erro do instrumento em servigo.

A fonte luminosa, tanto dos digitos do indicador de velocidade, quanto do sinalizador de
presenca e do indicador de infraggo, é & base de semicondutores tipo LED, proporcionando alta
durabilidade e baixo consumo. Além disso, esses dispositivos possuem alta eficiéncia luminosa,
sendo capazes de serem vis{veis a qualquer hora e sob quaisquer condigbes climéticas, tanto pelo
condutor do vefculo quanto pelos pedestres. Eles sdo perfeitamente visiveis e legiveis a pelo

menos:

» 100 {cem) metros de distancia para os sinalizadores de presenca do equipamento.
« 50 (cinquenta) metros de disténcia para os digitos do indicador de velocidade e o

indicador de infragéo.

Os indicadores da velocidade podem ser instalados com 02 (dois) digitos, 02 digitos e

indicador da centena (dois digitos e meio) ou 3 (trés) digitos.

Opcionalmente o Display Externo conta com um sofisticado sistema de deteccio de
falhas. Eimn caso de pane de qualquer um de seus dispositivos luminosos (indicador de velocidade,
indicador de infraciio e sinalizador de presenga) um alerta é registrado informando a condicae
anormal de funcionamento. Nessa condi¢do o sistema pode ser configurado para desabilitar a
exibiciio da informacdo, evitando que o condutor do veiculo fiscalizado receba a informacio de
forma errada. O equipamento ainda pode, se configurado para tal, descartar automaticamente
todas as infragdes de excesso de velocidade que ocorrerem apds 0 momento da. detecgéo da falha
em quaisquer desses dispositivos luminosos. A funcionalidade de detecgio de falhas e todas as

suas especificidades podem ser habilitadas e desabilitadas via configuragan.

O painel, ilustrado na figura 13, pode ser instalado de forma integrada, no corpo do

.{

Pagina 20 de 70

equipamento, ou em um médulo separado, tanto em face simples como em face dupla.



COMISSAO DELICITAGAD
foha N L3 Y 8 s

(o0
mITS Loop Versao
m e I Manual Técnico 1.11
1P R LA A S )
nT oeEmalin D TMELINGE
S — =

AN

LAasmm

SR T B

(a) (b)

Figura 13 — Médulo Display Externo em duas configurages: (2} com dois digitos {face simples),
{b) com meio-digito e trés digitos.

O equipamento possui ainda o controle automético da luminosidade de cada um dos
seus dispositivos luminosos (indicador de velocidade, indicador de infragéo e sinalizador de
presenca) de acordo com as condigdes de iluminagéo do ambicnte, permitinde, desta forma, uma
perfeita legibilidade das informagGes apresentadas, nao causando ofuscamento aos motoristas

que trafegam na via fiscalizada.

Opcionalmente, também pode ser instalada uma sirene on buzina que sera acionada
tanto quando o veiculo exceder o limite de velocidade ou asinda para indicagho de passagem de
veiculo. O volume do sinal sonoro e quando este serd acionado (na indicacdo do transito com

excesso de velocidade e/ou na passagem de um veiculo) € reguldvel e programavel.

2.2.5 Gabinete Spot Camera

O Gabinete Spot Cimera armazena as cAmeras digitais do sistema. Tais cAmeras possuem
a funcio de capturar imagens dos veiculos infratores e monitoramento do fluxo de transito. O
sistema de cAmeras é disponibilizado de modo a gerar imagens de fiscalizacio independente para
cada faixa de rolagem, desta forma, as imagens geradas néo deixam dividas na identificagéo do

veiculo fiscalizado.

Para melhorar a adaptacio ao ambiente onde o equipamento estd instalado, é possivel
configurar vérios pardmetros do sistema de cAmeras, como brilho, saturacéo, contraste, ganho,
abertura, velocidade de exposicio, e outros, sendo possivel agendar os horérios de aplicagao dos

pardmetros, bem como permitir o ajuste automético em fungao da luminosidade.
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A resoluciio das imagens da cémera é de, no minimo, 640x480 pizels, podendo-se utilizar
outros valores tipicos como: 1024x768, 1280x960, 1600x1200 (2MP), 1920x1080 (2MP), 1920x1440
(2,8MP), 2052x1536(3,0MP), etc. Com essa defini¢do de resolucio permite-se especificar o

tamanho dos arquivos de imagens gerados e configurar as dimensdes das mesmas para impressao

sem perda de qualidade. Se necessério, pode-se ainda utilizar a configuragio de aj uste de qualidade
de imagem para, via maior fator de compressio, diminuir sua qualidade e consequentemente sen

tamanho de arquivo.

De acordo com os requisitos do cliente, as cAmeras sdo capazes de capturar imagens
cm preto-c-branco e/ou coloridas, bem como, podem fazer leitura automaética de placas pelo

reconhecimento 4tico de caracteres.

2.2.6 Gabinete Spot Flash

Os dispositivos de iluminagao responséveis pela iluminacio artificial sio sincronizados com
as cameras e acionados somente quando a iluminagdo ambiente ndo for suficiente para captura de
imagens. O mITS Loop é equipado com diversas opgdes de iluminagiio antiofuscante, adaptavel
de acordo com os requisitos do cliente, podendo ser de luz visivel ou ainda infravermelha,

atendendo a todos os requisitos de seguranca.

Os Gabinete Spot Camera eFlash possuemn protegio anticorrosiva e grau IP65, podendo
funcionar em temperaturas de -10°C a 60°C. Juntos, os Gabinetes Spot Camera e Flash séo
colocados geralmente no mesmo poste, conectados pelo Gabinete de Conexéio. Como mostra a
figura 14:

- Gabinete Spot Flash

.- Conduite Sealflex

Abracadeira -
Matdlica

Gabinete de Conexdio

Figura 14 — Gabinete Spot Cémera e Gabinete Spot Flash
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3 Opcdes de Uso do Equipamento mITS Loop

O equipamento mITS Loop pode ser configurado para funcionar como:

Radar fixo

+« Radar misto

Lombada eletrénica.
— Lombada eletrénica — (corpo tnico).
— Lombada eletrénica — (display desacoplado).
— Lombada eletronica - (sem display).
Coletor Exclusivo de Dados
— Com leitura automatica de placas (LAP).
~ Sem leitura automatica de placas (LADP).

Em todas as opgdes de configuragdo do equipamento, é possivel o uso de diversas

funcionalidades, destacando-se:

Fiscalizacio de diversas infragdes de transito.

Blitz Eletronica,

Leitura automatica de placas,

Monitoramento visual de transito;

Monitoramento em tempo real das vias (streaming de video);

Gravacao de video das vias;

Coleta de dados estatisticos por meio de sensores indutivos;

Coleta de dados estatisticos por meio de pesagem movimento visando volume e
composicdo da frota circulante, peso estatistico por eixo, peso estatistico bruto total

de veiculos.

Em todas as suas opcdes de configuracéio, o equipamento funciona de forma continua

durante os perfodos diurnos e noturnos, podendo ser configurado de forma local e remota a

partir do centro de processamento dos dadas. Todas as operacdes de configurago sio registradas

em arquivos (log) contendo todas as atividades de operacédo do equipamento realizados pelo

operador autorizado.

3.1 Radar Fixo

O mITS Loop é projetado de forma a detectar diversos tipos de infragdo de trénsito.

-

Infragdes de excesso de velocidade, discriminando, no proprio equipamento, a gravidade:
— Transitar em velocidade superior a méxima permitida em até 20%. Art.218,
1, do CTB: 745-5 (0);
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— Transitar em velocidade superior a maxima permitida em mais de 20% e até
50%. Art.218, 1, do CTB: 746-3 (0);
— Transitar em velocidade superior a méxima permitida em mais de 50%.
Art.218, 111, do CTB: 747-1 (0);
+ Infracées de conversdo proibida:
— Executar operacao de conversdo a direita em locais proibidos pela sinalizagao.
Art. 207 do CTB: 604-1 (1).
— Executar operacao de conversio a esquerda em locais proibidos pela sinali-
zacio. Art. 207 do CTB: 604-1 (2).
+ Retorno proibido. Art. 206, I, do CTB: 599-1 (0);
« Infracoes determinadas com o auxilio da funcionalidade de leitura automatica da placa
e/ou classificacio do tipo do veiculo através da andlise de scu perfil veicular:
— Transitar na faixa/pista da dircita regulamentada como de circulacio exclu--
siva para determinado tipo de veiculo. Art. 184, T do CTB: 568-1 (0}
— Transitar na faixa/pista da esquerda regulamentada como de circulagio
exclusiva para determinado tipo de vefculo. Art. 184, IT do CTB: 569-0 (0)
— Deixar de conservar ¢ veiculo na faixa a ele destinada pela sinalizacao da
regulamentacdo. Art. 185, 1 do CTB: 570-3 (0)
— Transitar em local/horario nfo permitido pela regulamentacéo estabelecida
pela autoridade. Art. 187, I do CTB: 574-6 (1).

* Zona de Maxima Restricio de Fretamento — ZMRF, estabelecida
pela Lei Municipal 14.971 de 25 de agosto de 2009 e regulamentada.
pela Portaria SMT.GAB 67/09 de 26 de setembre 2009, bem como
por outras alteragdes posteriores, leis e portarias do Municipio de
Sao Paulo — SP.

~ Transitar em local/horério néio permitido pela regulamentagio — veiculo de
carga. Art. 187, I do CTB: 574-6 (3);

* Portaria Municipal n? 08/2010 de 22 de janeiro de 2010 (Prefeitura
Municipal de Fortaleza}.

— Transitar em local /bordrio nio permitido pela regulamentagio ~ caminhio ~
Art. 187, I do CTB: 574-6 (3)

* Zona de Maxima Restricdo & Circulagio — ZMRC, fundamentada
nos Decretos municipais de mimeros 48.338, 49.487, 49.636, 49.637,
49.675, 49.800 e 49.801, Lei Municipal 14.751, Portarias da SMT de
ntimeros 104, 105 e 109, bem como por outras alteragbes posteriores,
leis e portarias do Municipio de S&0 Paulo — SP.

— Transitar em local/horario ndo permitido pela regulamentacio — rodizio.
$
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Art. 187, I do CTB: 574-6 (2);

+ Infracdo fundamentada na Lei Municipal 12.490 de 03/10/97, que
rege a figura do Rodizio Municipal, regulamentada pelos Decretos
de n? 37.085, 37.346, 39.538, 41.600, 44.099, 45.273 e outras altera-
cbes posteriores, bem como pela Lei Municipal 12.632 de 6 de maio

)
Pl

de 1998, regulamentada pelo Decreto 39.563 e outras alteragdes
posteriores, todos decretos e leis do Municipio de Sdo Paulo — SP.
— Transitar com vefculo em situagio irregular (sob suspeita policial, com
licenciamento atrasado ou irregular com relagao a inspegio veicular).
— Transitar com ¢ veiculo na faixa ou via de trinsito exclusivo, regulamentada
com circulacido destinada aos veiculos de transporte publico coletivo de
passageiros (Art. 184, Inciso III do CTB, e Portaria DENATRAN n° 16, de
21 de setembro de 2004, modificada pelas Portarias DENATRAN n® 1113
de 21 de dezembro de 2011 e n® 112, de 12 de agosto de 2015).
Transitar com o vefculo em ciclovias e ciclofaixas (Art. 193 do CTB e Portaria
DENATRAN n? 100, de 30 de julho de 2015).
— Evadir-se para nio efetuar o pagamento do pedéagio (Art. 209 do CTB e
Portaria DENATRAN n® 179, de 08 de outubro de 2015).

Contraméo de direcao;

i

— Deixar o condutor de usar cinto de seguranga — Art. 167 do CTB;

— Conduzir motocicleta, motoneta e ciclomotor sem usar capacete de seguranca
— Art. 244, 1 do CTB;

— Deixar de adentrar as dreas destinadas & pesagem de veiculos (Art. 209 do
CTB e Portaria DENATRAN n® 870, de 26 de outubro de 2010, modificada
pela Portaria DENATRAN n? 1113 de 21 de dezembro de 2011).

— Transpor, sem autorizagdo, bloqueio vidrio localizado na saida das areas
destinadas & pesagem de veiculos (Art. 209 do CTB e Portaria DENATRAN
n2 870, de 26 de outubro de 2010, modificada pela Portaria DENATRAN n°
1113 de 21 de dezembro de 2011).

O sistema registra a imagem dos vefculos infratores pela dianteira e/ou traseira de forma

a se identificar a marca, modelo, placa e o local que foi cometido a infracio.

0
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Figura 15 — Exemplo de Montagem usada em Radares Fixos

3.2 Radar Misto

O equipamento é configurado para detectar diversos tipos de infracdes:

« Infracdes de excesso de velocidade, discriminando, no prépric equipamento, a gravidade:
— Transitar em velocidade superior a maxima permitida em até 20%. Art.218,
I, do CTB: 745-5 {0);
— Transitar em velocidade superior a maxima permitida em mais de 20% c até
50%. Art.218, II, do CTB: 746-3 (0);
— Transitar em velocidade superior a maxima permitida em mais de 50%.
Art.218, 111, do CTB: 747-1 (B);
Avango de sinal vermelho do seméforo. Art. 208 do CTB: 605-0 (3);
Parada sobre faixa de pedestres na mudanca de sinal luminoso (fiscalizagfio eletrénica).
Art.183 do CTB: 567-3 (2);

Infracdes de conversdo proibida:

— Executar operagéio de conversio a direita em locais proibidos pela sinalizagio.
Art. 207 do CTB: 604-1 (1).
— Executar operacio de conversdo a esquerda em locais proibidos pela sinali-
zacho. Art. 207 do CTB: 604-1 (2).
Retorno proibido. Art. 206, I, do CTB: 599-1 (0);

»
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+ Infragdes determinadas com o auxilio da funcionalidade de leitura automética da placa
e/ou classificaciio do tipo do veiculo através da andlise de seu perfil veicular:
— Transitar na faixa/pista da direita regulamentada como de circulacio exclu-
siva para determinado tipo de veiculo. Art. 184, T do CTB: 568-1 (0)
— Transitar na faixa/pista da esquerda regulamentada como dec circulagdo
exclusiva para determinado tipo de veiculo. Art. 184, IT do CTB: 569-0 (0)
— Deixar de conservar o veiculo na faixa a ele destinada pela sinalizacio da
regulamentagio. Art. 185, I do CTB: 570-3 (0)
~ Transitar em local/hordrio ndo permitido pela regulamentacio estabelecida
pela autoridade. Art. 187, I do CTB: 574-6 (1).

¥ Zona de Maxima Restricao de Fretamento — ZMRF, estabelecida
pela Lei Municipal 14.971 de 25 de agosto de 2009 e regulamentada
pela Portaria SMT.GAB 67/09 de 26 de setembro 2009, bem como
por outras alteracoes postericres, leis e portarias do Municipio de
Sao Paulo — SP.

— Transitar em local/horério ndo permitido pela regulamentacio — veiculo de
carga. Art. 187, I do CTB: 574-6 (3);

+ Portaria Municipal n® 08/2010 de 22 de janeiro de 2010 (Prefeitura

Municipal de Fortaleza).
~ Transitar em local/hordrio ndo permitido pela regulamentacéo — caminhfo —
Art. 187, 1 do CTB: 574-6 (3}

% Zona de Méxima Restricdo a Circulagao ~ ZMRC, fundamentada
nos Decretos municipais de nitmeros 48.338, 49.487, 49.636, 49.637,
49.675, 49.800 e 49.801, Lei Municipal 14.751, Portarias da SMT de
nimeros 104, 105 e 109, bem como por outras alteragdes posteriores,
leis e portarias do Municipio de S0 Paulo — SP.

— Transitar em local/hordrio ndc permitido pela regulamentagao — rodizio.
Art. 187, I do CTB: 574-6 (2);

* Infracio fundamentada na Lei Municipal 12.490 de 03/10/97, que
rege a figura do Rodizio Municipal, regulamentada pelos Decretos
de n2 37.085, 37.346, 39.538, 41.600, 44.099, 45.273 e outras altera-
gdes posteriores, bem como pela Lei Municipal 12.632 de 6 de maio
de 1998, regulamentada pelo Decreto 39.563 e outras alteragdes
posteriores, todos decretos e leis do Municipio de Sdo Paulo - SP.

— Transitar com vefculo em situagio irregular (sob suspeita policial, com
licenciamento atrasado ou irregular com relagdo a inspecdo veicular).

% Transitar com o veiculo na faixa ou via de transito exclusivo,

f
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regulamentada com circulagdo destinada aos veiculos de transporte

plblico coletivo de passageiros (Art. 184, Inciso I do CTB, c
Portaria DENATRAN n? 16, de 21 de setembro de 2004, modificada
pelas Portarias DENATRAN n? 1113 de 21 de dezembro de 2011
e n 112, de 12 de agosto de 2015).
— Transitar com o vefculo em ciclovias e ciclofaixas (Art. 193 do CTB e Portaria
DENATRAN n° 100, de 30 de julho de 2015).
— Evadir-se para nio efetuar o pagamento do peddgio (Art. 209 do CTB e
Portaria DENATRAN n2 179, de 08 de outubro de 2015).

« Contramao de direcao;

« Deixar o condutor de usar cinto de seguranca — Art. 167 do CTB;

« Conduzir motocicleta, motoneta e ciclomotor sem usar capacete de seguranca — Art,
244, 1 do CTB;

« Deixar de adentrar as éreas destinadas & pesagem de vefculos (Art. 209 do CTB e
Portaria DENATRAN n° 870, de 26 de outubro de 2010, medificada pela Portaria
DENATRAN n® 1113 de 21 de dezembro de 2011).

+ Transpor, sem autorizagio, bloqueio vidrio localizado na saida das 4reas destinadas
4 pesagem de veiculos {Art. 209 do CTB e Portaria DENATRAN n® 870, de 26 de
outubro de 2010, modificada pela Portaria DENATRAN n2 1113 de 21 de dezembro
de 2011).

Capturando e registrando através de imagens da dianteira e/ou traseira do veiculo, essas
infracdes, possuindo a capacidade de detectar, simultaneamente, infracbes distintas, para aquelas

descritas anteriormente.

.;:,t',
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Figura 16 — Exemplo de Montagem usada em Radares Mistos

3.3 Lombada Eletronica

O mITS Loop pode ser configurado como lombada eletrénica, sendo equipado com
display externo (MDE}, permitindo sua fécil visualizagio, através do sinalizador de presenca, e,
opcionalmente, exibigéo da velocidade e indicacio de infragdo do condutor. O equipamento de
Lombada eletronica possui a mesma capacidade de deteccio e registro de infragdes apresentada
pelo radar fixo, assim todas as infragdes que o radar fixo é capaz de registrar, também podem
ser registradas pela lombada eletronica. '

Este equipamento possui diferentes configuragoes de instalacio, corpo unice, disploy
desacoplado ¢ sem display. Cada configuragdo de instalagdo possni duas opgbes de instalacao,
display com face Gnica e disploy com face dupla. O display com face linica possui somente um
conjunto de dispositives luminosos do MDE, instalados em uma tinica face do painel. O display
com face dupla possui dois conjuntos de dispositivos luminosos do MDE, instalados em ambas
as faces, posterior e anterior, do painel.

3.3.1 Lombada Eletronica - (Corpo Unico)

O equipamento de Lombada Eletrdnica com corpo {inico possui todo o conjunto de
dispositivos luminosos do MDE (sinalizador dc presenca, indicador de velocidade e indicador de
infracdo, que pode, opcionalmente, permanecer desativado), sendo exibida a velocidade para o

¥
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condutor do vefeulo fiscalizado através do indicador de velocidade, podendo ter ainda a op¢do

de alarme sonoro.

Nessa configuracao todo o equipamento e suas partes integrantes sdo montadas em uina
Gnica estrutura fisica, corpo {inico. Sua estrutura met4lica, opcionalmente zebrada, possibilita a

adesivagem de informagdes aos condutores dos vefculos, tornando o equipamento mais ostensivo.

Figura 17 — Exemplo de Uso da Configuragéo Lombada Eletronica - Corpqz'.ﬁﬁ-‘iée

Além desta 0P§5:0 de 'mohtagenl, tambhém podem ser usadas as cimeras e ilmminadores
alojadas no interior do MDE, conforme o item 2.2.3 - Montagem de Cameras HOMDE (op Gio
de corpo Gnico). LT

3.3.2 Lombada Eletrdnica — {Dispfay desacoplado)

No modo Lombada Eletrénica — (Display desacoplado), o mITS Loop assemelha-se
muito as funcionalidades do modo Lombada Eletronica — (corpo tnico). A grande diferenga é
que nesse modo os dispositivos de registro de infracio, sistema Gtico e display externo estéo
dispostos em gabinetes ndo integrados, porém mantendo as mesmas funcionalidades quando

operando no modo corpo tnico. {
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Figura 18 — Configuragio de Uso do Display no Modo Lombada Eletronica — Display Desacoplado

333 Lombada Eletrénica — (Sem Display)

Uma outra opcao de uso do mITS Loop é quando este opera no modo Lombada
Eletronica sem disploy. Também conhecido como modo Bandeira, o equipamento mantém as
mesmas funcionalidades do modo Lombada eletrénica (Display desacoplado}, excluindo-se os

indicadores de velocidade e de infragao.

O equipamento possui o sinalizador de presenca de forma a guc possa ser possivel

identificar pelos condutores a sua presenga a pelo menos 100 m.

{
Péagina 31 de 70



COMISSAO OF ucmgho ..
Fotha I\’ !j !jg ‘ !‘! tJ

mlTS Loop Versao
Manual Técnico 1.11

"
- m(i ‘I

i}
el ]

:F

:
| - P

LIRS [T R

Figura 19 — Configuracio de Uso no Modo Lombada Eletronica — Sem Display

3.4 Coletor de Dados
34.1 Coletor de Dados ~ Com Leitura Automaética de Placas (LAP)

O mITS Loop pode ser configurado como coletor de dados, sendo equipado em um
gabinete com médulo de processamento € sistemna otico. O equipamento é configurado para
medir velocidade, classificagio veicular, medigéo do comprimento dos vefculos, leitura da placa
entre outras informagoes. As imagens utilizadas para o LAP nio sio armazenadas em disco,

sendo utilizadas apenas para a identificagio da placa dos veiculos.

Todas as informacoes armazenadas atendem aos requisitos de segnranca especificados no

item 4.20 - Estrutura e Seguranga.

3.42 Coletor de Dados ~ Sem Leitura Automética de Placas (LAP)

O mITS Loop pode ser configurado como coletor de dados, sendo equipado, somente,
em um gabinete com médulo de processamente. O equipamento é configurado para medir velo-
cidade, classificacio veicular, medicio do comprimento dos vefculos, além de outras informacoées

estatisticas.

Todas as informactes armazenadas atendem aos requisitos de seguranca especificados no

item 4.20 - Estrutura e Seguranca.

g
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343 Coletor de Dados — Com Sistema de Pesagem em Movimento, Deteccio de Rodagem Dupla

e Contagem de Eixos

O mITS Loop pode ser configurado como coletor de dados, com ou sem LAP, visando

caracterizaciio do trafego de vias usando Pesagem em Movimento e/ou contagem de Eixos.

Neste modo é possivel coletar informacfo de:

L

volume e composigéo da frota circulante e/ou;

peso estatistico por eixo e/ou;

peso estatistico bruto total de vefculos e Jou;
contagem de eixos e/ou;

detecgio de rodagem dupla e pneu extra-largo e/ou;
distancia entre eixos e/ou;

classificagdo veicular baseado em eixos conforme a Resolugéo CONTRAN n2340/2010.

Nesta opcio de uso, 0 mITS Loop pode ser configurado de forma a nao gerar infragdes

de velocidade permitindo que os veiculos desenvolvam velocidades normais sem necessidade de

reducio de velocidade.

Todas as informagbes armazenadas atendem aos requisitos de seguranga especificados

no item 4.20 - Estrutura e Seguranca deste manual. Maiores detalhes para esta modalidade

350 descritos no item 4.9 - Sistema de Pesagem em Movimento, Detecgdo de Rodagem Pupla e

Contagemn: de Eixos.
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4 Funcionalidades do mITS Loop

O mITS Loop possui a capacidade de registrar diversos tipos de infragbes simultanea-
mente. Esses registros sio realizados automaticamente e independente da presenca de agentes

de fiscalizagio de transito.

Todas as informagdes geradas atendem a requisitos de conirole de acesso e seguranqga.
Além disso o leiaute de todas as informacdes que sdo anexadas automaticamente as imagens das
infragGes podem ser alterados a qualquer momento através de configuracio, sem a necessidade
de qualquer alteracdo de software. '

Todas as imagens t8m seus dados obtidos e registrados automaticamente no momento de

sua geracio, j4 sendo devidamente numeradas sequencialmente no préprio equipamento.

A seguir so apresentadas as infragdes que o equipamento registra, bem como outras

funcionalidades.

4.1 Excesso de Velocidade

O mITS Loop possui a capacidade de registrar, durante 24 horas didrias, a infracdo de
excesso de velocidade dos veiculos que trafegam na mio ou, opcionalmente, na contraméo de
direcéo acima da velocidade tolerada (respeitados o erro metrolégico admitido e a tolerdncia
configurada). Para permitir uma adequagéo maxima do mITS Loop a diferentes cenarios, €
possivel se configurar, para cada faixa de rolamento, um conjunto de limites de velocidade

diferenciados por categoria veicular.

A detecgao e registro da infracio de excesso de velocidade pode ocorrer de duas formas
distintas: deteccdo pontual de excesso de velocidade e detecgdo de excesso de velocidade por
percurso. ! possivel confignrar o equipamento para utilizar somente uma das formas, ou ambas
simultaneamente.

4.2 Deteccio pontual de Excesso de Velocidade

Na deteccio pontual de excesso de velocidade o mITS Loop detecta infragtes de excesso
de velocidade de veiculos cuja velocidade medida, em um detector, excedeu a velocidade tolerada
para este veiculo. Logo nessa configuragio é necessério somente um detector por faixa de rolagem
monitorada para realizar a fiscalizacéo. '

No registro da infracio ¢ gerada uma imagem zoom, esta permite identificar marca,
modelo e ler a otho mu a placa do veiculo infrator. Também podem ser geradas, opcionalmente,
uma ou duas imagens panoramicas, estas permitem verificar o local monitorado e o vefculo
infrator.
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Sao anexados as imagens capturadas, simultaneamente, no minimo, os seguintes dados:

« Identificagdo do érgao autuador;

« Local monitorado (endereco do local monitorado ou c¢6digo da via);

» Sentido de trafego no local (opcional);

« Posicao georreferenciada do equipamento (opcional);

+ Data da infragio (dia, més e ano);

« Hora da infragéo (hora, minutos e segundos);

« Descrigéo da infracio;

» (Cddigo do enquadramento da infragéo;

» (Cédigo do equipamento ou do selo de certificacio {opcional);

» Numero sequencial do registro {(Cddigo de controle de registro da infragio);

» Faixa onde ocorreun a infracdo;

+ ldentificacio do aparelho pelo ntmero de série;

+ Data da uliima aferi¢io do equipamento pelo drgio competente {dia, més e ano);

» Data do vencimento da afericfo do equipamento pelo érgéo competente (dia, més e
ano);

» Indicacdo de veiculo trafegando na contraméo de diregfio — apenas para infratores que
estiverem na contramaéo de direcio (opcional);

« Categoria do veiculo infrator (opcional);

+ DPlaca do velculo (opcional) - Equipamento com QCR;

» Velocidade maxima regulamentada para a via (em km/h};

+ Velocidade méxima tolerada para a via (em km/h);

« Velocidade medida pelo equipamento {em km/h);

+ Velocidade considerada pelo equipamento (em km/h).

A figura & seguir mostra um exemplo de infracio por excesso de velocidade detectada

pelo mITS Loop.

Figura 20 — Exemplo de um Registro de Infracdo de Excesso de Velocidade Pontual

4
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Ainda pode ser gerado, opcionalmente, um video a partir das imagens capturadas da

cAmera panoramica opcional utilizada para o registro de infracoes, conforme descrito no item
4.16 - Gravagao de Video Ocorréncia das Infragdes, constante deste manual. 580 ajnda anexadas
automaticamente pelo equipamento, em cada quadro do video gerado, as informactes de data,
hora, minuto, segundo e local. Esse video registra toda a ocorréncia da infragao, desde antes do
vefculo adentrar a zona de influéncia dos sensores até momentos depois de ser caracterizada a
infragao.

A critério do cliente, outras informagoes podem ser adicionadas, bem como as informagoes
anteriormente descritas podem ser suprimidas ou ter a sua apresentagdo codificada ou com
descricio alterada. Qualquer modificacio realizada no leiaute da tarja somente terd efeito se

aplicada e néo modifica nenhuma infra¢éo previamente registrada.

Os dados anexados automaticamente ao registro fotografico do equipamento tém todo
o sen leiaute definido seguindo critérios estabelecidos pelo cliente, podendo ser adicionadas
ou removidas informacdes de acordo com esses MESMOs critérios e em conformidade com toda
a regulamentacao vigente. Todas essas informacdes anexadas sdo adicionadas ao registro de

infragio no momento de sua geragao e sem a insercao posterior.

421 Deteccio de Excesso de Velocidade por Percurso

Na detecgho de excesso de velocidade por percurso, 0 mITS Loop registra infracoes de
veiculos cuja velocidade média, medida entre 08 dois pontos extremos de um percurso delimitado,

foi superior & velocidade tolerada para categoria deste veiculo.

Na deteccio da infragdo séo necessérios dois o mais conjuntos de detectores, estes estdo
separados na via por uma distancia determinada e podem pertencer a0 mesimo equipamento
ou a equipamentos distintos. Os detectores do primeiro conjunto, chamados de detectores de
habilitagio, estdo situados no inicio do percurso monitorado, enquanto os detectores dos demais
conjuntos, chamados de detectores de confirmacio, estao situados ao longe e no final do percurso

monitorado.

Quando um vefculo passa em um detector de habilitacho on em um detector de confirma-
¢do tem sua imagem capturada e sua placa lida. Quando ¢ detectado que um veiculo passou em
um detector de confirmagéo apds ter passado em um detector de habilitacdo, é calculada sua
velocidade média (d/t em km/h, em que d € a distdncia entre os dois detectores e t é o tempo
gasto no percurso entre estes detectores), sendo registrada a infracio se esta for maior que a

velocidade tolerada para a categoria desse veiculo.

Para detectar se num veiculo que passou por um dos detectores de confirmagio havia

passado anteriormente em um dos detectores de habilitagéo, é verificado se a placa lida no

¢
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detector de confirmagao, corresponde a placa de alguma passagem anterior em um dos detectores

de habilitacio. O sistema mantém as imagens € a relacio de placas lidas no detector de
habilitacdo por um tempo fixo, dependente das caracteristicas do local fiscalizado, sendo esse

tempo configurdvel entre 0 (zero) e 600 (seiscentos) seguudos, em passos de 1 segundo.

Sa0 utilizadas para compor o registro da infragdo as duas imagens zoom, capturadas
no momento da passagem cm cada detector, e, opcionalmente, duas imagens ambientcs, uma
imagem capturada no detector de habilitacdo e outra em cada um dos demais detectores de
confirmacio. Existermn duas configuragoes para realizar a detéccio de excesso de velocidade por
percurso: detecgio com um equipamento e detecciio com varios equipamentos. Na detecgao com
um equipamento, sdo usados dois detectores que pertencem ao mesmo equipamento. Na deteccao
com varios equipamentos o conjunto de detectores de habilitaciio pertence a um equipamento e
o conjunto de detectores de confirmagéo pertence a outro(s) equipamento(s). 580 anexados as

imagens capturadas, simultaneamente, no minimo, os segnintes dados:

+ Tdentificacio do 6rgao autuador;

. Identificacio do percurso monitorado;

+ Sentido de trafego (opcional);

« Posi¢io georreferenciada do equipamento (opcional);

. Data da infragio (dia, més e ano);

. Hora da infragio (hora, minutos e segundos);

» Descricdo da infragdo;

+ Cédigo do enquadramentc da infragao;

. Codigo do equipamento ou do selo de certificacdo (opeional);

. Ntmero sequencial do registro (Cédigo de controle de registro da infracio);

» Faixa onde ocorreu a infragao;

« Identificacio do equipamento pelo ntimero de série;

. Data da tltima verificacdo do equipamento pelo érgdo competente (dia, més e ano)
ou a data da concessio do Registro de Objeto do equipamento junto ao INMETRO
referente & Construgado, montagem ¢ funcionamento de sistemas automaticos nao
metroldgicos de fiscalizagio de trénsito;

« Data do vencimento da verificagiio do equipamento pelo érgdo competente (dia, més
e ano} ou a data de validade da concessao do Registro de Objeto do equipamento
junto ao INMETRO referente & Construgéo, montagem & funcionamento de sistemas
automéaticos nio metrolégicos de fiscalizagio de trénsito;

« Categoria do vefculo infrator (opcional);

« Placa do veiculo (opcional) — Equipamento com OCR;

. Velocidade méaxima regulamentada para a via (em km/h);

« Velocidade méxima tolerada para a via (em km/h); R
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» Velocidade média medida (em km/h);

« Velocidade medida {(em km/h) em cada detector (opcional);

« Velocidade média considerada (em km/h}.

Os dados anexados (como, por exemplo, da faixa onde ocorreu a infragio, data da
infragéo e hora da infraco) séio referentes a passagem no detector/equipamento de confirmagio.
Excepcionalmente, o nimero sequencial das imagens pode ser o mesmo para o conjunto de
imagens capturadas em todos os detectores, ou, opcionalmente, quando for utilizada detec¢do
por varios equipamentos, o nifimero sequencial pode ser diferente para imagens capturadas
em equipamentos diferentes, de acordo com o sequencial do equipamento que registrou cada
imagem. Opcionalmente, se for utilizada detecgdo com varios equipamentos, também podem ser
adicionados as imagens os seguintes dados referentes ao equipamento que contém o detector de

habilitacio:

» Posicio georreferenciada do equipamento;

. Codigo do equipamento ou do selo de certificagéo {opcional);

« Identificaciio do equipamento pelo mimero de série;

« Data da tltima afericio do equipamento pelo 6rgo competente {dia, més e ano);

« Data do vencimento da afericio do equipamento pelo 6rgio competente (dia, més e

ano).

A critério do cliente, outras informagdes podem ser adicionadas, bem como as informagoes
anteriormente descritas podem ser suprimidas ou ter a sua apresentagio codificada ou com
descricao alterada. Qualquer modificaggo realizada no leiaute da tarja sornente terd efeito se

aplicada e ndo modifica nenhuma infragfio previamente registrada.

Os dados anexados automaticamente ao registro fotografico do equipamento tém todo
o seu leiaute definido segnindo critérios estabelecidos pelo cliente, podendo ser adicionadas
ou removidas informacoes de acordo com esses mesmos critérios e em conformidade com toda
a regulamentagio vigente. Todas essas informacdes anexadas séo adicionadas ao registro de

infracdo no momento de sua geragdo e sem a inser¢do posterior.

Ainda pode ser gerado, opcionalmente, um video a partir das imagens capturadas da
cAmera panoramica opcional utilizada para o registro de infragdes, conforme descrito no item
4.16 - Gravacho de Video Ocorréncia das Infragdes, constante deste manual. S&o ainda anexadas
automaticamente pelo equipamento, em cada quadro do video gerado, as informagdes de data,
hora, minuto, segundo e local. Esse video registra toda a ocorréncia da infracdo, desde antes do
veiculo adentrar a zona de influéncia dos sensores até momentos depois de ser caracterizada a
infracdo. E gerado um video individual em cada um dos pontos de monitoramento, sejam estes
pontos os locais fiscalizados por detectores distintos de um mesmo equipamento, ou quando for

utilizada deteccio por varios equipamentos, os pontos de monitoramento fiscalizados de cada
1
A
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equipamento. Os dados anexados pedem ser tanto oS MeSMOS de ambos os locais fiscalizados

quanto os dados correspondentes ao momento do registro em cada local monitorado, sendo estes

selecionados via configuracio do registro do video.

4.3 Avanco de Sinal Vermelho

O equipamento é capaz de identificar o vefculo que avangar o sinal vermelho apés o tempo
de retardo configurado. No registro é gerada uma imagem zoom e, mais uma ou, opcionalmente,
duas imagens panorimicas que permitem identificar a progressdo do vefculo infrator ¢ o estado

do seméaforo. Na imagem é perfeitamente possivel conferir marca e modelo do veiculo fiscalizado.

Quando configurado para uma Unica imagem ambiente, esta é obtida quando o veiculo
estd avancando o sinal, no cruzamento. Quando configurado com duas imagens ambientes, a
primeira imagem panordmica registra o foco vermetho do semaforo fiscalizado ligado e o veiculo
infrator imediatamente antes de adentrar ao cruzamento e a segunda imagem regisira o veiculo
i4 efetivamente avancando o cruzamento. Em ambas as configuracdes, a imagem zoom permite

a identificacio a olho 1 da placa do veiculo.

Outra possibilidade do registro do avango do sinal vermelho com o uso de duas imagens
ambientes é o registro de uma primeira ambiente com a entrada na fase vermelha do semaforo
e o cometimento da infraco, e uma segunda imagem ambiente registrando ¢ deslocamento
durante a fase vermelha do semaforo, apés um tempo previamente configurado, em passos de

milissegundo.

E possivel configurar o equipamento para gue sejam descartadas infragdes de avango. Neste
caso seriam descartadas as infracbes, se e somente se, o veiculo avangar a uma velocidade inferior
3 velocidade tolerada configurada previamente para tal infragio. Além desta configuragao,
também é possivel determinar o tempo de retardo para avanco de sinal dentre os valores

permitidos de acordo cotn a legislagdo.

Ainda pode ser gerado, opcionalmente, um video & partir das imagens capturadas da
camera panoramica utilizada para o registro de infragbes, conforme descrito no item 4.16 -
Gravacao de Video Ocorréncia das Infragbes, constante deste manual. Sac ainda anexadas
automaticamente pelo equipamento, em cada quadro do video gerado, as informagdes de data,
hora, minuto, segundo, local, cor do foco semaférico e o tempo do foco semaférico aceso no
momento fiscalizado. Fsse video registra toda a ocorréncia da infracio, desde antes do veiculo

adentrar o cruzamento até momentos depois de ser caracterizada a infragdo.

O equipamento também identifica quando o controlador semaférico estd no estado
amarelo intermitente, verificando se o indicador amarelo liga e desliga 03 (trés) vezes seguidas,
com os demais indicadores vermelho e verde desligados. Case ocorra qualquer outra transigao

i
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quie nao seja amarelo ligado ou desligado ou se todos os indicadores permanecerem desligados

por um tempo superior a 07 (sete) segundos, o equipamento considera que o seméfore ndo

mais esté no estado intermitente. Toda a indicagéio desse estado esta registrada tanto no log do

equipamento quanto também é exibida no indicador visual de estado de funcionamento {MDI).

O mITS Loop monitora ainda, de forma individual, os trés estados do semaforo, desabili-

tando a fiscalizagao da infragio de avango caso ocorra falha na sequéncia semaforica e habilitando

apés a deteccio de uma sequéncia correta. Também pode ser monitorada, opcionalmente, a

faixa de retencdo, sendo esta, utilizada para a caracterizagdo ou néo da infracio.

Sdo anexados &s itnagens capturadas simultaneamente, scm inser¢do posterior a sua

captura, no minimo, os seguintes dados:

Identificagéo do 6rgo autuador;

Local monitorado (enderego do local monitorado ou cédige da via);

Sentido de trafego no local (opcional);

Posiciio georreferenciada do equipamento {opcional);

Data da infracio (dia, més e ano);

Hora da infracdo (hora, minutos e segundos);

Descricao da infragao;

Céddigo do enquadramento da infracdo;

Cédigo do equipamento ou do selo de certificagdo (opcional);

Ntmero sequencial do registro (Cédigo de controle de registro da infracio);

Faixa onde ocorreu 3 infragdo;

Identificagdo do aparelho pelo mimero de série;

Data da Gltima concessio do Registro de Objeto do equipamente junto ao INMETRO

referentc & Construgdo, montagem e funcionamento de sistemas automaéticos nao

metrolégicos de fiscalizagdo de transito;

Data de validade da concessao do Registro de Objeto do equipamento junto ac IN-

METRO referentc & Construcio, montagem ¢ funcionamento de sistemas autométicos

ndo metroldgicos de fiscalizacdo de transito;

Placa do vefculo (opcional) — Equipamento com OCR;

Tempo transcorrido do indicador vermetho do seméforo no momento da infragio (em

segundos);

Tempo de retardo configurado (opcional);

Velocidade medida pelo equipamento no momento da infracdo (em km/h) caso o

recurso de descarte com velocidade inferior a velocidade tolerada configurada, estiver

ativo;

Velocidade considerada pelo equipamento no momento da infracdo (em km/h} caso o
._!‘
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recurso de descarte com velocidade inferior a velocidade tolerada configurada, estiver

ativo.

A figura abaixo exibe exemplo de uma infracao por avanco de sinal vermelho.

Figura 21 — Exemplo de um Registro de Infracdo de Avanco do Sinal Vermelho

A critério do cliente, outras informagdes podem ser adicionadas, bem como as informacdes
anteriormente descritas podem ser suprimidas ou ter a sua apresentacio codificada ou com
descricdo alterada. Qualquer modificacio realizada no leiaute da tarja somente ters efeito se

aplicada e nao modifica nenhuma infracio previamente registrada.,

Os dacos anexados automaticamente ao registro fotografico do equipamento tém todo
o seu leiaute definido seguindo critérios estabelecidos pelo cliente, podendo ser adicionadas
ou removidas informacoes de acordo com esses mesmos critérios e em conformidade com toda
a regulamentacio vigente. Todas essas informagées anexadas séo adicionadas ao registro de

infracdo no momento de sua geragio e sem a insergio posterior.

4.4 Conversio e Retorno Proibidos

Essas funcdes tém o objetive de identificar de forma inequivoca, os veiculos que realizem
conversao proibida, & direita ou & esquerda, e retorno proibido. A captura é realizada, através,
de duas imagens panordmicas, uma no momento em que o veiculo inicia o processo de converséo
ou retorno, ¢ outra segunda imagem, quando o veiculo estd concluindo a infracdo, permitindo
através das mesmas a visualizacdo de todas as faixas de rolamento e uma identificacio precisa da
trajetoria do veiculo no local monitorado. Uma imagem zoom também é gerada para identificacio
correta da placa do veiculo infrator.

Ainda pode ser gerado, opcionalmente, um video a partir das imagens capturadas da
cAmera panorimica utilizada para o registro de infracdes, conforme descrito no item 4.16 -
Gravacéo de Video Ocorréncia das Infragdes, constante deste manual. Sdc ainda anexadas

automaticamente pelo equipamento, em cada quadro do video gerado, as informactes de data,
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hora, minuto, segundo, local, cor do foco semafdrico e o tempo do foco semaférico aceso no

momento fiscalizado. Esse video registra toda & ocorréncie da infracio, desde o veiculo na via

antes de efetuar a conversdo ou retorno proibidos até momentos depois da caracterizagao da

infracao.

Si0 anexados As imagens capturadas simultaneamente, sem insercio posterior a sua

captura, ho minimo, 08 seguintes dados:

Identificacao do 6rgao autuador;

Local monitorado (enderego do local monitorado ou cédigo da via);

Qentido de trafego no local (opcional);

Posicéo georreferenciada do equipamento (opcional);

Data da infracgo (dia, més e ano);

Hora da infragéio (hora, minutos e segundos);

Descrigio da infragao;

Cédigo do enquadramento da infragéo;

Cédigo do equipamento ou do selo de certificagio (opcional);

Namero sequencial do registro {(Cédigo de controle de registro da infragdo);

Faixa onde ocorreu & infracéo (opcional);

Identificacio do apareitho pelo nimero de série;

Data da tltima afericgo do equipamento pelo drgao competente (dia, més e ano) ou
o nimero do Registro de Objeto do equipamento junto ao INMETRO referente &
Construgio, montagem e funcionamento de sistemas autométicos nao metrolégicos de
fiscalizacao de transito;

Data do vencimento da aferi¢io do equipamento pelo Orgao competente (dia, més e
ano) ou a data da validade do Registro de Objeto do equipamento junto ao INMETRO
referente 3 Construcho, montagem € funcionamento de sistemas automaticos nio
metroldgicos de fiscalizagdo de trénsito;

Indicacao de veiculo trafegando na contramao de diregho — apenas para infratores que
estiverem na contraméo de direcao (opcional);

Placa do vefculo (opcional) — Equipamento com OCR.

A figura a baixo mostra 0 exemplo de uma infragio por conversdo proibida & esquerda.

i".ﬁ:.-
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Figura 22 — Exemplo de Infracao de Conversio 3 Esquerda em Local Proibido

A critério do cliente, outras informagoes podem ser adicionadas, bem como as informagGes
anteriormente descritas podermn ser suprimidas ou ter a sua apresentacio codificada ou com
descricio alterada. Qualguer modificacdo realizada no leiaute da tarja somente terd efeito se

aplicada e ndo modifica nenhuma infracio previamente registrada.

Os dados anexados automaticamente ao registro fotografico do equipamento tém todo
o seu leiaute definido seguindo critérios estabelecidos pelo cliente, podendo ser adicionadas
ou removidas informacoes de acordo cOIn €s8es MCSLIOS critérios e em conformidade com toda
a regulamentagao vigente. Todas essas informacdes anexadas sao adicionadas ao registro de

infracfio no momento de sua geracio e sem a insergao posterior.

45 Parada Sobre Faixa de Pedestre

A infracio de parada sobre a faixa de pedestres é caracterizada no momento em que ©

foco semalférico est4 vermelho e apds excedido o tempo de permanéncia, conforme & legistagdo.

O registro é realizado por uma imagem zoom para identificacgo correta da placa do
veiculo e por até duas imagens panordmicas. Quando configurado com uma anica panoramica,
essa & registrada quando o vefculo est sobre a faixa de pedestres. Quando configurado com duas
imagens panoramicas, & primeira imagem panoramica é registrada quando o veiculo esté sobre a
faixa de pedestres e a segunda imagemn panorimica é registrada quando o veiculo ultrapassa &
sres de influéneia dos sensores. Em ambos os casos, a infragio s6 é registrada caso o veiculo
tenha excedido o tempo de permanéncia. Ambos os tempos de permanéncia e tolerdncia sao

configuréveis, em segundos, entre 0 (zero} e 600 (seiscentos) segundos, em passos de 1 segundo.

Opcionalmente, o mITS Loop implementa wma tolerancia adicional, denominada tempo
de tolerancia sobre a faixa de pedestres. Essa tolerancia considera o terapo em que o veiculo
permaneceu parado sobre a faixa de pedestres, independentemente do estado do foco semaférico.
Quando configurada para usar essa tolerdncia, para que a infragio seja registrada além do
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tempo de permanéncia como definido pelo DENATRAN, o veiculo também tem que exceder o

tempo de tolerancia sobre a faixa de pedestres. Este tempo € calculado de forma totalmente
independente ao tempo de permanéncia como definido pelo DENATRAN.

Outra caracteristica opcional, é o descarte automdtico de uma infragéo de parada sobre
faixa de pedestres caso seja identificado que no mesmo foco semaférico, um mesmo vefculo venha
a cometer uma infracfio de parada sobre a faixa de pedestres e, em sequéncia, uma infracio de
avango de sinal vermelho. Se habilitado esse recurso, nessa situacio somente a infragio de avanco
de sinal sera considerada, sendo a infracfo de parada sobre a faixa de pedestres descartada

automaticamente pelo mITS Loop.

Ainda pode ser gerado, opcionalmente, um video a partir das imagens capturadas da
camera panordmica utilizada para o registro de infragtes, conforme descrito no item 4.16 -
Gravagdo de Video Ocorréncia das Infracgdes, constante deste manual. Sdo ainda anexadas
automaticamente pelo equipamento, em cada quadro do video gerado, as informagdes de data,
hora, minuto, segundo, local, cor do foco semaférico e o tempo do foco semaférico aceso no
momento fiscalizado. Esse video registra toda a ocorréncia da infracio, desde antes do veiculo

parar sobre a faixa de pedestres até momentos depois de ser caracterizada a infracio.

O mITS Loop mounitora ainda, de forma individual, os trés estados do seméforo,
desabilitande o monitoramento caso ocorra falha na sequéncia semaférica e habilitando apés
uma sequéncia correta. Também pode ser monitorada, opcionalmente, a faixa de retencdo, sendo
esta utilizada para a caracterizacdo ou ndo da infragfo. S8o anexados as imagens capturadas

simultaneamente, sem inser¢éo posterior & sua captura, no minimo, os seguintes dados:

+ Identificacdo do 6rgio autuador;

s Local monitorado (endereco do local monitorado ou cédigo da via);

« Sentido de trafego no local (opcional);

+» Posigdo georreferenciada do equipamento (opcional);

« Data da infragio (dia, més e ano);

» Hora da infracéo (hora, minutos e segundos);

» Descricéo da infragio;

» (Cddigo do enquadramento da infracio;

+ (Cddigo do equipamento ou do selo de certificagio {opcional);

+ Nuamero sequencial do registro (Cédigo de controle de registro da infragio):;

+ Faixa onde ocorreu & infracdo;

» ldentificacdo do aparelho pelo nimero de série;

* Data da {ltima concessio do Registro de Objeto do equipamento junto ao INMETRO
referente & Construgio, montagem ¢ funcionamento de sistemas automaticos néo
metrolégicos de fiscalizacio de transito; )

4
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Data de validade da concessdo do Registro de Objeto do equipamento junto ao IN-
METRO referente & Construgio, montagem e funcionamento de sistemas automaticos
nao metrolégicos de fiscalizacio de trinsito;

Indicacao de veiculo trafegando na contramaoc de direcdo — apenas para iufratores que
estiverem na contramao de direcdo (opcional);

Placa do veiculo (opcional) — Equipamento com OCR;

Tempo de permanéncia e/ou tolerdncia configurado em formato definido pelo cliente
(opcional);

Tempo transcorrido da mudanga do foco semaférico para vermelho até o momento da
caracterizacio da infracdo (em segundos);

Tempo (em segundos) que o veiculo permaneceu sobre a faixa de pedestres até o
momento da caracterizacio da infragio (opcional);

Tempo total (em segundos) que o veiculo permanccen sobre a faixa de pedestres

(opcional).

A figura a seguir mostra uma infragéo por parada sobre a faixa de pedestre.

Figura 23 — Exemplo de uma Infracdo de Parada Sobre a Faixa de Pedestres

A critério do cliente, outras informagdes podem ser adicionadas, bem come as informagcdes

anteriormente descritas podem ser suprimidas ou ter a sua apresentacéo codificada ou com

descricio alterada. Qualquer modificacdo realizada no leiaute da tarja somente terd efeito se

aplicada e ndo modifica nenhuma infracdo previamente registrada.

Os dados anexados automaticamente ao registro fotografico do equipamento tém todo

o seu leiaute definido seguindo critérios estabelecidos pelo cliente, podendo ser adicionadas

ou removidas informacdes de acordo com esses mesmos critérios e em conformidade com toda

a regulamentacio vigente. Todas essas informages anexadas séo adicionadas ao registro de

.L?,
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infracdo no momento de sua geracio e sem a insercao posterior.

4.6 Infracdes Determinadas pela Leitura da Placa e/ou Tipo do Veiculo

O equipamento mITS Loop é capaz de, com o auxilio da funcicnalidade LAP — Leitura
Automética de Placas, da classificagio veicular por perfil magnético e por processamento
automético de imagens, ou com a associacdo de ambas as funcionalidades, registrar as seguintes

infragbes:

» Transitar na faixa/pista da direita regulamentada como de circulagéo exclusiva para
determinado tipo de veiculo. Art. 184, 1 do CTB: 568-1 (0).
» Transitar na faixa/pista da esquerda regulamentada como de circulagio exclusiva para
determinado tipo de veiculo, Art. 184, II do CTB: 569-0 ().
« Deixar de conservar o veiculo na faixa a ele destinada pela sinalizagdo da regulamen-
tagao. Art. 185, 1 do CTB: 570-3 (0).
+ Transitar em local/hordrio ndo permitido pela regulamentacéio estabelecida pela
autoridade. Art. 187, I do CTB: 574-6 (1).
— Zona de Maxima Restricdo de Fretamento — ZMRF, estabelecida pela Let
Municipal 14.971 de 25 de agosto de 2009 e regulamentada pela Portaria
SMT.GAB 67/09 de 26 de setembro 2009, bem como por outras alteracdes
posteriores, leis e portarias do Municipio de S&o Paulo — SP.
» Transitar em local/hordric no permitide pela regulamentagio — veiculo de carga. Art.
187, I do CTB: 574-6 {3).
— Portaria Municipal n® 08/2010 de 22 de janeiro de 2010 (Prefeitura. Municipal
de Fortaleza).
» Transitar em local/hordrio ndo permitido pela regulamentacio — caminhdo — Art. 187,
I do CTB: 574-6 (3). '
— Zona de Méxima Restrigho a Circulagio —- ZMRC, fundamentada nos Decretos
municipais de niimeros 48.338, 49.487, 49.636, 49.637, 49.675, 49.800 ¢ 49.801,
Lei Municipal 14.751, Portarias da SMT de nfimeros 104, 105 e 109, bem
como por outras alteragtes posteriores, leis e portarias do Municipio de Sao
Paulo — SP.
« Transitar em local/horario ndo permitido pela regulamentaciio — rodizio. Art. 187, I
do CTB: 574-6 (2).
~ Infracio fundamentada na Lei Municipal 12.490 de 03/10/97, que rege a
figura do Rodizio Municipal, regulamentada pelos Decretos de n® 37.085,
37.346, 39.538, 41.600, 44.099, 45.273 ¢ outras altcracdes posteriores, bem
como pela Lei Municipal 12.632 de 6 de maio de 1998, regulamentada pelo
y
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Decreto 39.563 e outras alteragdes posteriores, todos decretos e leis do

£y

Municipio de Sao Paule - SP.
« Transitar com vefculo em situagéo irregular (sob suspeita policial, com licenciamento
atrasado ou irregular com relacio a inspecio veicular);
+ Transitar com o vefculo em ciclovias e ciclofaixas (Art. 193 do CTB e Portaria
DENATRAN n® 100, de 30 de julho de 2015).

Com a utilizacdo do LAP, o equipamento faz o reconhecimento da placa do veiculo
fiscalizado, e com a busca desta placa em uma base de dados armazenada no préprio equipamento,

extrai as caracteristicas desse veiculo: marca, modelo, etc. O LAP é descrito em mais detalhes
na se¢ao 4.8 - Leitura Automética Placas - LAP/OCR.

O equipamento também é capaz de identificar a categoria do veiculo sem a necessidade do
reconhecimento de sua placa e da consequente consulta a um banco de dados. Esse reconhecimento
é realizado através da classificacdo veicular pelo perfil magnético. Com essa técnica é possivel
reconhecer motocicletas, vefculos de passeio, utilitdrios, caminhes (médio, pesado, semirreboque

e reboque) e Gnibus.

O sistema pode ser configurado para determinar o tipo do veiculo através do LAP, da

analise do perfil magnético, ou através da associacio de ambas as técnicas.

Com as caracteristicas veiculares obtidas, 0 mITS Loop faz uma consulta a um banco
de regras que impdem algum tipo de restri¢do & circulagio do veiculo. Nessas regras, é possivel
cadastrar dreas de restricdes, como também definir quais os critérios serdo aplicados: local, data,
horério, tipe de veiculo, placa cheia, final da placa, dia da semana e faixa. Esses pardmetros
podem ser utilizados individualmente ou fazendo associagdes com priorizacoes entre eles para
que o equipamento registre a infragio. Se for configurado para se utilizar a regra de placa cheia,
as restricoes impostas a uma determinada placa, quando existirem, podem constar na base
de dados utilizada pelo LAP para extrair as caracteristicas do veiculo, ou pode ser utilizada,
opcionalmente, outra base de dados com as placas que contém algum tipo de restrigdo e com as

restricoes impostas a cada placa.

E possivel ainda, de forma opcional, na detec¢io da infracéio de transitar na faixa/pista
da direite regulamentada como de circulagiio exclusiva para determinado tipo de veiculo,
utilizar um conjunto de detectores para monitorar um trecho, de forma semelhante ao processo
descrito na secdo 4.14 - Monitoramento em Tempo Real das Vias (Streaming de Video). Os
conjuntos de detectores podem pertencer a0 mesmo equipamento ou a equipamentos diferentes.
Nesta configuragio um conjunto de detectores é instalado neo inicio do percurso monitorado,
detectores de habilitacio, e outro conjunto de detectores é instalado ao longe do percurso

monitorado, chamados de detectores de confirmacédo. Para um veiculo ser considerado infrator

i
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de confirmaciio. Para detectar se um vefculo que passou em um detector de confirmacio havia

passado anteriormente nos detectores de habilitagao, é verificado se a placa lida nos detectores
de confirmacdo, corresponde a placa de alguma passagem anterior em um dos detectores de
habilitagdo. O sistema mantém ag imagens c a relacio de placas lidas no detector de habilitagio
por um tempo fixo, dependente das caracteristicas do local fiscalizado, sendo esse tempo

configurdvel entre 0 (zero) e 600 (seiscentos) segundos, em passos de 1 segundo.

O mITS Loop verifica ainda se o veiculo considerado infrator se encontra na base de
dados de veiculos liberados (lista branca ou lista de excecbes). Essa lista tem as placas dos
veiculos que podem circular em determinado local, ou faixa, ou horério, além do periodo de
autorizacio da restricio, contendo a sua data de vigéncia. Caso o veiculo encontre-se nessa lista
nos locais, faixas e horarios onde é permitida a sua circulagéo, e com a liberagdo dentro do
perfodo de vigéneia, o sistema descarta a infragéo do veiculo fiscalizado. Caso o veiculo nédo
esteja liberado, é gerada a infraciio.

No registro dessas infragdes, 0 mITS Loop registra uma imagem zoom, que permite
ler a placa do veiculo a olho nu bem como identificar sua marca e modelo. Opcionalmente,
pode ser configurado, para cada tipo infragio, para ser registrada uma imagem panordmica,
que permite identificar o local da infracio e o veiculo infrator. Excepcionalmente no registro
da infracdo de transitar na faixa/pista da direita reg.ulamentada como de circulacdo exclusiva
para determinado tipo de veiculo, quando sdo utilizados varios detectores para o registro da
infracéo, sfo registradas duas imagens zoom, uma em cada detector, e, opcionalmente, duas

imagens panordiicas, uma em cada detector.

Sio anexados as imagens capturadas simultaneamente, sem insercio posterior a sua

captura, no minimo, os seguintes dados:

+ Identificacao do érgae autuador;

« Local monitorado (enderego do local monitorado ou cédigo da via);

« Sentido de trafego no local (opcional);

« Posigio georreferenciada do equipamento {opcional);

» Data da infracdo (dia, més e ano);

» Hora da infracéio (hora, minutos e segundos);

» Descrigéo da infracdo;

« Cbédigo do enquadramento da infragéio, de acordo com o CTB;

« Cédigo do equipamento ou do selo de certificagio (opcional);

« Numero sequencial do registro (Cédigo de controle de registro da infragio);
» Faixa onde ocorreu a infracio;

+ Identificaciio do aparelho pelo nimero de série;

. Data da tltima concessao do Registro de Objeto do equipamenta junto ao INMETRO

[

LY

Pégina 48 de 70



COMISSAQ DE LICITAGAO
FohaN_ 46 S & NN

PR YR

mITS Loop Versio
Manual Técnico 1.11

referente & Construgio, montagem e funcionamento de sistemas automaticos nao
metrologicos de fiscalizagéio de trénsito;

Data de validade da concessio do Registro de Objeto do equipamento junto ao IN-
METRO referente 4 Construcio, montagem e funcionamento de sistemas automaticos
nao metrolégicos de fiscalizagio de transito;

Indicacio de veiculo trafegande na contramao de diregio — apenas para infratores que
estiverem na contraméo de direcdo (opcional).

Placa do veiculo (opcional) — Equipamento com OCR.

Identificagdo tinica da imagem para diferencii-la das demais, no mesmo registro.
Dia da semana da vigéncia (opcional).

Horario da proibigio (opcional).

Campo sinalizador de vefculo cadastrado (ou néo) na base de dados com cadastro

geral de veiculos (opcional).

Nas imagens da infracio de transitar na faixa/pista da direita regulamentada como de

cireulagdo exclusiva para determinado tipo de veiculo, quando sdo utilizados varios detectores

para registrar a infracio, os dados anexados as imagens {como, por exemplo, a faixa onde ocorren a

infracéo, data da infracéo e hora da infragiio) sio referentes a passagem no detector /equipamento

de confirmacéo. Excepcionalmente, o mimero sequencial das imagens pode ser 0 mesmo para o

conjunto de imagens capturadas em todos os detectores, cu, opcionalmente, quando o conjunto

de detectores de habilitacao e de confirmacio pertencerem a equipamentos diferentes, o nimero

sequencial pode ser diferente para imagens capturadas em equipamentos diferentes, de acordo

com o sequencial do equipamento que registrou cada imagem. Opcionalmente, para essa infragao,

além dos dados supracitados, podem ser também anexados as imagens os segnintes dados

referentes a0 equipamento que possui o detector de habilitacéo:

Identificacio do percurse monitorado;

Posigéio georreferenciada do equipamento;

Cédigo do equipamento ou do selo de certificagio {opcional);

Data da Gltima afericiio do equipamento pelo 6rgdo competente (dia, més e ano);
Data do vencimento da afericio do equipamento pelo 6rgdo competente (dia, més e
ano).

Abaixo tem-se exemplos de infracdes determinadas pela leitura da placa e /ou tipe do

veiculo.

.
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Figura 25 — Exemplo de Infragio de Transitar em Ciclofaixas

A critério do cliente, outras informagdes podem ser adicionadas, bem como as informagdes
anteriormente descritas podem ser suprimidas ou ter a sua apresentacao codificada ou com
descrigio alterada. Qualquer modificagio realizada no leiaute da tarja somente terd efeito se

aplicada e nio modifica nenhuma infracio previamente registrada.

{
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Os dados anexados automaticamente ao registro fotografico do equipamento tém.todo

-
* -’

L
e

o seu leiaute definido seguindo critérios estabelecidos pelo cliente, podendo ser adicionadas
ou removidas informacdes de acordo com esses mesmos critérios e em conformidade com toda
a regulamentacdo vigente. Todas essas informacdes anexadas sfo adicionadas ao registro de

infracio no momento de sua geracio e sem a insergfo posterior.

4.7 Infracdes de deixar o condutor de usar cinto de seguranca e conduzir motocicleta,

motoneta e ciclomotor sem usar capacete de segurancga

O equipamento mITS Loop é capaz, através da analise automatica das imagens e sem
qualquer intervengio de um operador, detectar se o motorista de um vefculo fiscalizado estd ou
néo usando o cinto de seguranga e se o condutor de uma motocicleta esté trafegando sem usar o

capacete de seguranca.

Usando modernas técnicas de processamento digital de imagens, o mlITS Loop faz a
segmentacio da imagem do condutor, buscando identificar os objetos de interesse, cinto de

segurancga ou o capacete dependendo da infragéo que esta se fiscalizando.

Obtendo descritores a partir dos objetos segmentados, o mlITS Loop faz a sua deli-
mitacao, seguindo de sua classificagio com o uso de técnicas de inteligéneia artificial. Usando
esta classificacdo, o mITS Loop automaticamente detecta a presencga no condutor do cinto de
seguranga ou do capacete. A partir do reconhecimento ou ndo destes objetos, o sistema faz o

registro da infragéo relacionada.

Para realizar a fiscalizagio da infragio de deixar o condutor de usar cinto de seguranca,
o sistema utiliza obrigatoriamente a captura frontal, uma vez que somente neste tipo captura, é

possivel fiscalizar a presenca do cinto de seguranga do condutor do veiculo ﬁscaliza,do.

Para realizar a fiscalizacdo da infragdo de conduzir motocicleta, motoneta e ciclomotor
sem usar capacete de seguranca, as imagens capturadas tanto podem ser obtidas pela traseira
do vefculo quanto pela parte frontal. SAo anexados as imagens capturadas simultaneamente,

sem insercio posterior & sua captura, no minimo, os seguintes dados:

« Identificacdo do érgio autuador;

« Local monitorado {enderego do local monitorado ou codigo da via);
« Sentido de tréfego no local (opcional);

« Posicio georreferenciada do equipamento (opcional);

« Data da infragio (dia, més e ano);

« Hora da infragio {hora, minutos e segundos);

« Descrigao da infracio;

« Cédigo do enquadramento da infragho;
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« Codigo do equipamento ou do selo de certificaciio (opcional);

. Ntimero sequencial do registro (Cédigo de controle de registro da infragio);

+ Faixa onde ocorreu & infraggo;

« Identificacio do aparelho pelo utimero de série;

. Data da tiltima afericio do equipamento pelo 6rgéo competente (dia, més e ano) ou
o nimero do Registro de Objeto do equipamento junte ao INMETRO referente 4
Construcéo, montagem c fancionamento de sistemas automaticos ndo metrol6gicos de
fiscalizago de transito;

« Data do vencimento da afericiio do equipamento pelo 6rgdo competente (dia, més e
ano} ou & data da validade do Registro de Objeto do equipamento junto ao INMETRO
referente & Construcio, montagem e funcionamento de sistemas automaticos nao
metrolégicos de fiscalizacio de transito;

« Placa do veiculo (opcional) — Equipamento com OCR.

A critério do cliente, outras informages podem ser adicionadas, bem como as informagdes
anteriormente descritas podem ser suprimidas ou ter a sua apresentagao codificada ou com
descricdo alterada. Qualquer modificacio realizada no leiaute da tarja somente terd efeito se

aplicada e néo modifica nenhuma infragio previamente registrada.

Os dados anexados automaticamente ao registro fotografico do equipamento tém todo
o seu leiaute definido seguindo critérios estabelecidos pelo cliente, podendo ser adicionadas
ou removidas informactes de acordo com esses mesmos ctitérios e em conformidade com toda
a regulamentacéio vigente. Todas essas informagdes anexadas sio adicionadas ao registro de

infragio no momento de sua geracho e sem a inser¢do posterior.

De forma a evidenciar que a deteccéo da anséncia do uso obrigatério do cinto ou do
capacete de scguranga. é realizada de forma automética pelo proprio equipamento, o mITS
Loop gera ainda, opcionalmente, uma imagem adicional, contento apenas a rea do condutor
do veiculo, tanto para a fiscalizagio da infragio de detxar e condutor de usar cinto de segtiranga,
uanto para a fiscalizagio da infragio de conduzir motocicleta, motoneta e ciclomotor sem usar

capacete de seguranga, a imagem gerada.

4.8 Leitura Automética Placas — LAP/OCR

O mITS Loop é equipado com software de reconhecimento automatico de caracteres
alfanuméricos das placas dos veiculos. O dispositivo faz a leitura em tempo real dos caracteres
das placas dos veiculos que trafegam pelas vias monitoradas, independentemente da cor do fundo
da placa, da velocidade do veiculo, do horéric (diurno e noturno), do tipo de vefculo (veiculos

de passeio, 6nibus, caminhdes e motocicletas) e do dngulo de incidéncia dos raios solares.
£
b
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O equipamento realiza a leitura dos caracteres das placas dos veiculos com fndice de
acerto superior a 90% de todas as placas lidas dos veiculos que trafegam pelas vias monitoradas,
em qualquer periodo do dia. Todo o processo de leitura é realizado com tempo inferior a 1 (um)

segundo.

Além disso, o sistema LAP realiza uma consulta a um banco de dados com o intuito de

verificar as restrigbes existentes para cada placa de veiculo lida.

Tode o processo pertinente a leitura das placas € realizado localmente, sem nenhuma
necessidade de conexfo com o centro de processamento, operando, portanto, de forma totalmente
independente. Os bancos de dados também sdo armazenados localmente, tendo conexdo com o

centro de processamento apenas para a sua atualizacio, quando realizada em modo automatico.

4.9 Sistema de Pesagem em Movimento, Detecgdo de Rodagem Dupla e Contagem

de Eixos.

O equipamento miTS Loop pode ser equipado, opeionalmente, com o médulo WIM/AXLE
para fins estatisticos de contagem e caracterizacio de trafego. Para realizar a aquisicio de dados
com o0 mITS Loop ndo é necessaria a interrupgéo ou diminuigio do fluxo usual de trafego da

via. Dentre outros requisitos, a instalacio do equipamento visa:

« permitir que veiculos desenvolvam velocidades normais;

« a manutencfo das boas condi¢des da via de rolagem assegurando-se & correta instalacéo
dos sensores de peso. De forma que a preservagio dos mesmos é assegurada, bem como
a aquisicio de informagdes;

» nao colocar veiculos e pedestres em risco;

« oferecer um sistema robusto contra vancalismo, como detalhado no item 4.20 - Estru-
tura e Seguranca;

+ o fornecimento do equipamento devidamente calibrado para utilizacdo conforme

descrito neste item.

Ao entrar em operagdo, o equipamento mITS Leoop, dotado do Médule WIM/AXLE,
prontamente capaz de realizar contagens e caracterizagio do trafego, bem como a transmisséio

dos dados coletados.
Tal solucdo inclui um abrangente sistema de medicOes que apresenta.:

» intervalo de confianga igual ou superior a 95% na classificacdo de veiculos por quanti-
dade de eixos e distincia entre eles;

» pesagem até 50 toneladas por eixo {com subsistema de Pesagem em Movimento);

» velocidade de medicio veicular de 10 a 250km /h.

i
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Nas contagens classificatdrias de vefeulos, o equipamento mITS Loop realiza classificagéo

veicular conforme a Resclucio CONTRAN n* 340/2010, que inclui dentre outras clagses:

Onibus e caminhdes comerciais de dois eixos, efetuando a distingao entre dnibus e
caminh&o simples;

Onibus e caminhdes comerciais de trés eixos efetuando a distingdo entre dnibus,
caminhéo simples e caminhio + semirreboque;

Combinacdes de vefculos de carga de quatro eixos efetuando a distingao entre ca~
minh&o simples, caminhdo + semirreboque, caminhio + reboque e caminhdo + 2
semirreboques;

Combinagdes de veiculos de carga de cinco eixos efetuando a distingdo entre caminhao +
semirreboque, caminhdo + reboque, caminhao + semirrebogue + reboque e caminh&o
+ 2 semirreboques;

Demais classes definidas pela resolugao.

Além dos dados de trafego descritos no item 4.21 - Dados de Trafego, quando o médulo

WIM/AXLE est3 instalado é também disponibilizado, a depender dos requisitos do cliente:

Classificagio do veiculo na resolugéo citada acima e/ou,
Distancia entre eixos e/ou;

Intervalo de tempo entre veiculos e/ou;

Peso por eixo e/ou;

Peso Bruto Total e/ou,

Deteccao rodagem simples, dupla ou pneu extra-largo.

A tecnologia utilizada pelo mITS Loop para executar Pesagem em Movimento possui

alta aciracia e nio é afetada pelo tipo de pneu, quantidade ou pressao. Desta forma ofcrecemos

um sistema com precisio que pode chegar até 5% (cinco por cento) do peso bruto total do

veiculo dependendo da configuragio, disposicao e quantidade de sensores instalados por cada

zona de medigao.

O uso de sensores mais simples torna a solugdo mais econdmica em custo e ainda

proporciona informagdes valiosas para a gestao de trafego, melhorando e diversificando a

classificacdo veicular dos veiculos fiscalizados.

Além das vantagens para fins estatisticos de veiculos sobre a via, a Pesagem em Movimento,

contagem de eixos, detecgio de rodagem dupla ou pneu extra-largo, também podem ser utilizados

em diversas aplicagdes, destacando-se:

[

monitoramento, pesquisa e desenvolvimento de vias;
monitoramento, pesquisa ¢ desenvolvimento de pontes;
reforgo em tamanho e peso;
0
X
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+ legislagéo e regulamentagao;

+ administragao e planejamento;

« fiscalizacio de infragées de trinsito.

4.10 Blitz Eietronica

A blitz eletrénica é dotada de um sistema de LAP — Leitura Automética de Placas que
captura os caracteres alfanuméricos, automaticamente, ¢ em seguida executa uma busca por
vefculos em situacdo irrcgular, em um banco de dados. Caso o veiculo csteja em situacgdio irregular,
o mITS Loop enviara, de forma on-line, dados para um local determinado, informando a

situacdo do veiculo. Essas informagdes, opcionalmente, podem ser impressas no ocal.

A deteccio das irregularidades é realizada com as informagGes da placa lida através do
sistema LAP. Essa placa é consultada em um banco de dados de vefculos irregulares instalado no
equipamento de fiscalizaciio eletrdnica. A atualizacgo desse banco de dados é realizada através
de um software automético, podendo ser via sistema de a,rqﬁivos ou ainda, se disponivel sistema

de comunicacdo com o centro de processamento, via online.

Quando consta para o veiculo consultado uma out mais irregularidades no banco de
dados, o equipamento envia umsa mensagem com os dados das irregularidades detectadas para
diferentes destinos, de acordo com a configuracio. A mensagem contém, no minimo, a placa do
veiculo, a velocidade medida, a imagem do veiculo registrada pelo equipamento no momento de
sua passagem, os dados do vefculo (cor, modelo, marca, entre outros) e as informagdes da(s)

irregularidade(s) detectadas.

A mensagem pode ser enviada para um sistema, chamado de Sistema de Apoio & Blitz,
que esté instalado e configurado em terminais que estdo junto com a equipe de fiscalizacéo (que
podem estar, por exemplo, em um posto de fiscalizagio a jusante}, para um conjunto de e-mails
cadastrados em uma base de dados no equipamento, ou ainda, se houver comunicagao, para o
centro de processamento, podendo ser gerado também um alerta neste centro. E possivel enviar

simuitaneamente os dados para qualquer um desses destinos.

Quando o Sistema de Apoio & Blitz recebe a informagao, é exibida automaticamente
e sem intervencio humana, a imagem do veiculo e as irregularidades detectadas, emitindo
ainda, opcionalmente, um aviso sonoro para o operador do sistema. Os tipos de irregularidades
disparam avisos sonoros de acordo com & gravidade da irregularidade, facilitando desta forma a
abordagem da equipe ao condutor somente com o uso da identificacio de qual som foi emitido.
O sistema ainda exibe, pelo menos, as informagtes de marca/modelo, cor, ano, tipo, espécie e
categoria. Todas as informagdes dos veiculos irregulares sfo exibidas em, no maximo, 3 (trés)

segundos apds a passagem do veiculo.
¥
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O Sistema de Apoio & Blitz registra, ainda, o histérico de todos os veiculos irregulares
detectados, permitindo que o agente {on cperador do sistema), a qualquer momento, consulte o
histérice dos veiculos irregulares, a partir de uma lista que exibe a identificagio do equipamento
que fez a deteccdio e o sentido da via fiscalizada, a placa do veiculo, a data/hora da passagero e
a faixa. Esse historico pode ser consultado com filtros do periodo das passagens dos veiculos,
da placa, da marca/modelo e da cor. O Sistema de Apoio A Blitz permite, ainda, ao agente
(ou operador do sistema) adicionar informagdes relevantes sobre a abordagem aos condutores,
indicando, por exemplo, que ¢ mesmo apresentou comprovantes que sanam as irregularidades
indicadas, permitindo também que sejam adicionadas outras irregularidades detectadas na

abordagem do veiculo.

Para facilitar a navegacéo do Sistemna de Apoio & Blitz e a visualizagéo das irregularidades
detectadas, o sistema exibe, sem intervengdo humana e de forma automética, pelo menos, os
05 {cinco) tltimos veiculos irregulares detectados. Essas imagens sdo exibidas com a placa do
veiculo e a data/hora da passagem, em ordem de horério da passagem. Como forma opcional, o
sistema permite que as irregularidades detectadas sejam impressas.

411 Transmissdo de Dados

As informagoées e imagens geradas pelo mITS Loop séo enviadas remotamente para o
centro de processamento, proporcionando o acompanhamento on-line das infracdes ¢ evitando o
deslocamento de eguipes para efetuar coleta das imagens. A transmissao é realizada, de forma
segul‘é, e confidvel, por ocorréncia e/ou por lote, com periodo de envio configuravel de acordo

com os limites e eritérios definidos pelo cliente.

As informagdes como registros de infragdes, dados de trafegos, videos, logs e configuracdes
do sistema sistema também podem ser coletadas manualmente, com a utilizagao de umn dispositivo
de armazenamento portatil. O equipamento possui um dispositivo que permite que apenas com
uma memoria de massa e sem uso de nenhum dispositivo adicional, tal como nm computador
portatil, seja possivel realizar a coleta local dos dados. Mas se necessdrio for, o equipamento
possui ainda capacidade de armazenamento de todos esses dados por periodo configurdvel de

acordo com os limites e critérios definidos pelo cliente.

E possivel ainda a transmissio para outros centros de processamento através de API’s
REST, Web Services, protocolos padrées do mercado ou outras tecnologias como: HTTP, HTTPS,
FTP, SFTP, JSON, XML, CSV, etc.. ., tornando o mI'TS Loop uma ferramenta facilmente

integravel & sistemas de terceiros.

Com o equipamente mITS Loop é possivel realizar a gravagio e transmissio de imagens
em tempo real utilizando protocolos padrdes de transmissio.
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412 Monitoramento Visual do Transito com Cimeras Exclusivas para Video

O sistema de monitoramento visual pode ser, opcionalmente, agregado & Lombada
Eletrénica, Radar Fixo ou Radar Misto, como mostra a figura abaixo. Podem ser acopladas
cAmeras tipo PTZ/Dome.

CAMERA ACOPLADA

| —)
=

P

H

Figura 26 — Exemplo de Uso de um Equipamento com Camera Acoplada

O sistema de monitoramento visual é equipado com cimeras de alta tecnologia que
padem funcionar 24 horas didrias. Q sistema € capaz de proporcionar ao operador total controle

do eguipamento, através da mesa controladora ou software, em tempo real.

As imagens capturadas pela cAmera de mounitoramento visual sio gravadas em meio

magnético ou digital, com horérios programados.
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413 Monitoramento e Armazenamento das Imagens do Local Fiscalizado

R

O equipamento mITS Loop permite que, em cardter opcional, sejam gravados videos
gerados a partir das imagens de quaisquer das cameras instaladas no equipamento. Embora néo
seja possivel alterar remotamente o posicionamento da cdmera, para o seu uso ndeo é necessirio
instalar nenhum dispositivo adicional, uma vez que as préprias cAmeras utilizadas para realizar
o registro das infracBes sio utilizadas para a geragio do video. A gravacio desses videos ocorre
no préprio equipamento de forma ininterrupta durante 24 horas didrias, sendo mantidos os

videos por um intervalo ndo inferior a 07 (sete) dias corridos.

A gravagao de video é armazenada em formato digital, podendo ser encapsulado em
padrao FLV, MP4, OGG, AVL, WEBM ou MKV, de acordo com a configuragio do equipamento.
O video gerado tem resolucdo minima de 640x480 pixels, podendo-se utilizar outros valores
como: 800x600, 1280x720, 1280x960, 1600x1200 (2MP), 1920x1080 {2MP), 1920x1440 (2,8MP),
2052% 1536(3,0MP), etc. A taxa de quadros por segundo do video também é configurével,
comumente ajustada a 8, 10, 15 ou 30 quadros por segundo, bem como a qualidade que
afeta na taxa de compactacio do video. Em cada quadro do video, o equipamento anexa
automaticamente as informaces de data, hora e minuto e segundo, além do local fiscalizado. O
uso desta funcionalidade em nada interfere nas atividades de registro de infragbes, coleta de

estatisticas ou quaisquer outras funcionalidades do equipamento.

4.14 Monitoramento em Tempo Real das Vias (Streaming de Video)

O equipamento mITS Loop permite que, em cardter opcional, que sejam gerados videos
em tempo real a partir das imagens de guaisquer das cémeras instaladas no equipamecnto.
Embora nio seja possivel alterar remotamente o posicionamento da camera, para o seu uso nao
é necessario instalar nenhum dispositivo adicional, uma vez gue as préprias cimeras utilizadas

para realizar o registro das infracGes sdo utilizadas para a geragao do video.

Os videos tém resolucio minima de 640x480 pizels, podendo-se utilizar ouiros valores
como: 800x600, 1280x720, 1280x960, 1600x1200 (2MP), 1920x1080 (2MP), 1920x1440 (2,8MP),
2052x1536(3,0MP), etc. A taxa de quadros por segundo do video também é configuravel,
comumente ajustada a 8, 10, 15 on 30 quadros por segundo, bem como a qualidade que afeta na
taxa de compactacio do video. Em cada quadro do video, o equipamento anexa automaticamente

as informacdes de data, hora e minuto e segundo, além do local fiscalizado.

A iransmissio do video se dd através do protocolo RTSP, mundialmente reconhecido como

um protocolo padriio para transmissio de video em redes de computadores {video streaming).

O uso desta funcionalidade em nada interfere nas atividades de registro de infragoes,

coleta de estatisticas ou quaisquer outras funcionalidades do equipamento,
\_1'__}'
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4.15 Monitoramento em tempo real das vias (Foto)

O equipamento mITS Loop também permite que, em carter opcional, seja feito o
monitoramento das vias em tempo real a partir de captura de imagens de quaisquer das cmeras
instaladas no equipamento. Embora nao seja possivel alterar remotamente o posicionamento
da cAmera, para o seu uso ndo é necessario instalar nenhum dispositivo adicional, uma vez
que as proprias cAmeras utilizadas para realizar o registro das infragGes também podem ser
opcionalmente configuradas para a divulgacio de condigdes da via através da captura instanténea

de fotos de forma periddica 24 horas por dia.

A resolucao das imagens da cAmera é de, no minimo, 640x480 pixels, podendo-se utilizar
outros valores tipicos como: 1024x768, 1280x960, 1600x1200 (2MP), 1920x1080 {2MP), 1920x1440
(2,8MP), 2052 x1536(3,0MP), etc. As imagens podem ser preto-e-branco e/on colorida, de acordo
com os requisitos do cliente. A taxa de atualizagio dos quadros dessa funcionalidade também é
configuravel, comumente ajustada a 10, 15, 20 ou 30 segundos, bem como a qualidade, tamanho,
layout, nomenclatura e tudo que se refere & geracio e disponibilizagio dessas imagens. Em
cada imagem, o equipamento pode anexar automaticamente informacdes como: de data, hora e

minuto e segundo, além do local fiscalizado.

E possivel ainda a transmissio para outros centros de processamento com o uso de Web
Services, protocolos padrdes do mercado ou tecrologias similares, tornando o mITS Loop uma
ferramenta facilmente integravel a um sistema ja existente e em uso, facilitando sua integragao

com sistemas de terceiros.

O uso desta funcionalidade em nada interfere nas atividades de registro de infracOes,

coleta de estatisticas ou quaisquer outras funcionalidades do equipamento.

416 Gravacio de Video Ocorréncia das Infragbes

O mITS Loop, em caréter opcional, permite que, além das imagens e dados das infragdes,
seia gravado um video para quaisquer infragoes de transito fiscalizadas. Este video é gerado a
partir das imagens de uma cAmera panordmica ou ainda a mesma utilizada para o registro das

infragoes.

Os videos sio coletados com as imagens e dados das infragdes, sendo disponibilizados no

centro de processamento.

A gravagio de video é feita em formato digital, podendo ser encapsulado em padrao
FLV, MP4, OGG, AVI, WEBM ou MKV, de acordo com a configuragio do equipamento.
O video gerado tem resolugio minima de 640x480 pizels, podendo-se utilizar outros valores
como: 800x600, 1280x720, 1280x960, 1600x1200 (2MP), 1920x1080 (2MP), 1920x1440 (2,8MP),

2052x 1536(3,0MP), etc. A taxa de quadros por segundo do video também é configuravel,
.;1
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comumente ajustada a 10, 15 ou 30 quadros por segundo, bem como a qualidade que afeta na taxa

gy 6
F] [

de compactacio do video. Se desejado, o video gerado pode ainda ser reduzido para representar
02 vezes a velocidade real. Em cada quadro do video, o equipamento anexa attomaticamente
as informacoes referentes com o tipo de infracio fiscalizada, tais como data, hora, minuto e
segundo que ocorreu a infracgo, codigo e descrigao do local de instalaciao do equipamento, cor

do foco semaférico no momento da infracéo, tempo de semaforo e ontros dados.

Também é possivel configurar os tempos de gravacdo pré e pos-evento independentes por
tipo de infracao, em passos de 01(um) segundo, onde o evento é o momento da caracterizagao
da infracdo em si, onde o video pode iniciar em até 15 (quinze) segundos antes da infragio
terminar até 15 (quinze) segundos depois da infragio. Caso o evento nio tenha caracterizacao
instantinea, serdo gravados os segundos pré evento, a duragdo de todo evento e os segundos
pés-evento, de acordo com a configuragdo. Como forma alternativa de gravacho do video, é
possivel determinar também a duragdo do video a partir do tempo de gravacdo pré evento,

também de acordo com a configuragao.

Esse video pode ser gerado pela traseira ou pela dianteira, sendo ainda possivel o registro

simultaneo do video tanto pela frontal quanto pela traseira do velculo fiscalizado.

417 Monitoramento nio intrusivo de Seméaforo Veicular
O equipamento mITS Loop realiza o monitoramento dos estados semaféricos de forma
nao intrusiva, por imagem, permitindo:
1. o fiscalizacéo de infragdes de avango de sinal vermelho;
9. a fiscalizacio de infracdes de parada sobre a faixa de pedestres;

3. o monitoramento da correta scquéncia de transicdo da indicagio do foco luminoso (verde,

amarelo e vermelho);

4. a detecgdo do funcionamento em amarelo intermitente do seméforo. '

As informacbes referentes ao monitoramento dos sinais luminosos de semaforos podem
ser verificadas através de logs no equipamento e em tela de acompanhamento de estado de
funcionamento dos mesmos. Adicionalmente, as informagoes do monitoramento semaférico podem

ser enviadas & um sistema hospedado em nuvemn para consulta e visualizagio em relatdrios.

418 Contagem de Pedestres em Faixa de Pedestres Fiscalizadas

Opcionalmente, o mITS Loop pode ser configurado para monitorar faixas de pedestres

afim de realizar contagem de pessoas, bem como suas direcdes e sentidos. Este monitoramento é
.g}
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feita de forma nio intrusiva, por imagem, permitindo:

1. o monitoramento do fluxe de pedestres;

2. a contagem de pedestres;

Opcionslmente, a contagem de pedestres pode ser agrupada em critérios de direcio e
scntido, onde é levada em consideragéo o ponto de entrada e saida do pedestre para determinar

fluxo entrada-saida ou saida-entrada.

A contagem de pedestres pode ser feita por periodos previamente estabelecidos de
minutos e/ou horas e/ou dias. Neste caso, sdo considerados os periodos completos de cada
iutervalo. Por exemplo, se o periodo for 1 minuio, & contagem sera agrupada em minutos de
cada hora (Oh Omin, Oh, 1min, ...). Por outro lado, se o periodo for de 5 minutos, a contagem
serd agrupada em intervalos de 5 minutos de cada hora (Oh Omin, Oh 5min, ...). Neste caso, o
agrupamento da contagem serd baseado no tempo de safda do pedestre da faixa de pedestres

monitorada.

419 Contagem de Bicicletas

Opcionalmente, o mITS Loop pode ser configurado para contar bicicletas, seja em

faixas de transito regulares, scja em ciclofaixas, ciclovias ou ainda na faixa de pedestres.
Toda essa identificacio é realizada de forma néo intrusiva, por imagem.

Para a contagem de bicicletas sobre a faixa de pedestres, opcionalmente, pode ser realizado
wm agrupamento de dados em critérios de diregao e sentido, onde ¢ levada em consideragéo
o ponto de entrada e saida da bicicleta para determinar fluxo entrada-saida ou saida-entrada.
Nesse caso, a contagem de pedestres pode ser feita por periodos previamente estabelecidos
de minutos e/ou horas e/ou dias. Neste caso, sfio considerados os periodos completos de cada.
intervalo. Por exemplo, se o periodo for 1 minuto, a contagem seré agrupada em minutos de
cada hora (Oh Omin, Oh, lmin, ...). Por outro lado, se o periodo for de 5 minutos, a contagem
serd agrupada em intervalos de 5 minutos de cada hora (Oh Omin, Oh 5min, ...}. Neste caso, o
agrupamento da contagem serd baseado no tempo de saida do pedestre da faixa de pedestres

monitorada.

Por fim, a contagem de bicicletas pode ser realizada de forma sintética ou analitica,
conforme disposto na secéo 4.21.

I:.‘r
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420 Estrutura e Seguranga

4.20.1 Estrutura

O mITS Loop é construido em estrutura rigida e fixa, resistente s intempéries, van-
dalismo e & temperatura ambiente de _10°C a 55 ©C. Adicionalmente, tem tratamento contra

oxidac¢éo. Possui, ainda, compartimento protegido contra umidade e poeira.

O equipamento é projetado com todos os acessérios para fixaggo, garantindo total

seguranca.

Contra o vandalismo, toda a infraestrutura do equipamento possui protegio IK 10 de
acordo com a norma ABNT NBR IEC 62262,

Resistente as intempéries e a severas condigdes de uso, toda a estruiura do equipamento
possui grau de protegao IP 65 de acordo com a norma ABNT NBR [EC 60529.

Ainda no quesito seguranca e de dispositivos de protegao contra vandalismo, o equipa-
mento possui, opcionalmente, alarmes contra acesso nao autorizado. Caso o egnipamento tenha
acesso POT pessoa Nao autorizada, wma mensagem automatica de intruséo é enviada para a
central de monitoramento € ainda opcionalmente um alarme sonoro é ativado no equipamento
local, evidenciando que o equipamento £oi violado. Todos csses alarmes sfo registrados em LOG

no equipamento para consulta posterior.

Quanto ao sistema de alimentacéo, o equipamento opera em redes AC tanto em 110V,
197V e 220V em frequéncia de 50 ou 60Hz, suportando variagdes de -156% a +10% da tensao
nominal de alimentagio. O equipamento pode ainda operar com fontes de energia renovaveis,

tanto edlica quanto fotovoltaica, bastando para isso a sua ligagao direta nesses sistemas.

4202 Dados e Imagens

O mITS Loop possui software de protecao contra acesso indevido s imagens, e quaisquer
outros dados capturados pelo equipamento. A protecgio é realizada através de criptografia de
dados €, opcionalmente, assinatura digital. O algoritmo de criptografia utilizado pelo equipamento
pode ser simétrico, ou hibrido, neste tiltimo caso utiliza-se criptografia assimétrica para a froca
de uma. chave secreta de sesséo e criptografia simétrica (AES, Blowfish, 3DES entre outros)
para proteger o restante das informacdes. As chaves utilizadas variam de acordo com o tipo da

operacao:

. Criptografia: chaves variam de 128 a 4096 bits de tamanho.
. Assinatura Digital
— Com Algoritmos Classicos (RSA ou DSA): chaves variam de 512 a 4096 bits.
— Com Algoritmos de Curvas Elipticas (ECDSA): chaves variam de 160 a 512
Y
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bits.

Todos os dados e imagens do equipamento sao submetidos a estes critérios de seguranca.
Quando utilizada a assinatura digital, as chaves utilizadas no processo sfio distintas para cada
equipamento instalado em campo. Opcionalmente, é possivel ufilizar chaves de criptografia e/ou
assinatura digital fornecidas pelo cliente, bem como 2 selegio dos algoritmos, de acordo com

especificagbes do cliente.

O equipsmento possui ainda a capacidade de gerar alertas gquando houver falha na
validagéo da assinatura digital dos arquivos. O equipamento também é capaz de emitir alarme

sonoro que indica a tentativa de coleta de dades por pessoas nao autorizadas.

Todo o processo de criptografia e assinatura digital empregado no equipamento mITS
Loop é comprovado através de laudo emitido por terceiros, atestando assim a sua eficicia e

autenticidade.

No registro de infragbes de excesso de velocidade, é sempre empregada a assinatura
digital com algoritmo ECDSA (Curvas Elipticas), realizado completamente em hafdwa.re, sem
uso de sistema, operacional. Tal caracteristica integra a cadeia de software legalmente relevante,
em conformidade com os requisitos dispostos no RTM da Portaria n® 544 de 12 de dezembro
de 2014 do INMETRO. Todo esse mecanismo foi validado pelo INMETRO na inspecéo do
hardware e do cédigo fonte do equipamento, como etapa integrante do processo de homologagéo
do modelo mITS Loop. Opcionalmente, essa etapa pode, via configuracdo, ser aplicada as

demais infracoes fiscalizadas pelo equipamento.

4203 Acesso ao Equipamento

Todo o acesso ao sistema do equipamento & realizado através de um processo seguro de
autenticagio, vinculado a uma lista de usuArios com suas respectivas permissdes de acesso a
determinadas funcionalidades. Todas operagoes realizadas pelo operador sio logadas no sistema

e enviadas simultaneamente para o centro de processamento.

Toda comunicacio realizada enfre o equipamento € a central de processamento é segura
e atende aos requisitos de criptografia e, opcionalmente, assinatura digital, conforme citado
anteriormente no item 4.20.2 - Dados e Imagens. Toda a comunicacdo implementa ainda um
mecanismo de controle de acesso por usuario, com todo o processo de autenticagao sendo
realizado de forma segura com o uso de criptografia. Na transmissao, em nenhum momento,
nenhuma informacdo, quer seja de dados ou controle, é transmitida sem o uso da criptografia
na rede de dados. Nessa criptografia do canal, o mITS Loop usa um processo de chaves de
sessio, onde para cada acesso, novas chaves de criptografia sio geradas antomaticamente e entéo

utilizadas somente nessa transmissac.
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O equipamento ainda possui um sistema de transmisséo dos dados de tréfego dos velculos

utilizando-se de protocolos padronizados para. sistemas I'TS. O mITS Loop adota o protocolo
NTCIP, amplamente utilizado para integragio de diferentes recursos de ITS entre diversos
fornecedores, tornando-o uma solugéo que pode ser facilmente integrvel a outros sistemas I'TS

existentes.

E possivel ainda a transmissio de informagGes para outros centros de processamento
com o uso de Web Services, protocolos padrdes do mercado ou tecnologias similares, tornando
o mITS Loop uma ferramenta facilmente integrdvel a um sistema ja existente e em uso,

facilitando sua integragio com sistemas de terceiros.

Quanto ao acesso fisico do equipamento, opcionalmente um sistema de detecgio de pessoas
néo autorizadas é instalado no equipamento et campo, cxigindo um processo de autenticagao e
validacdo do usudrio. Caso esse acesso ndo seja reconhecido como valido, um alarme automético
é enviado para o Centro de Processamento, acionando ainda de forma opcional um alarme
sonoro em campo. Assim, o equipamento mITS Loop garante que somente 0 acesso de pessnas

autorizadas ¢ permitido.

4.20.4 Configuragdo do Equipamento

Os equipamentos possuem capacidade de serem configurados localmente ou remotamente.
Os dados trafegados durante as confignraces remotas atendem todos os requisitos de seguranca
especificados no item 4.20 - Estrutura e Seguranga. A configuragéo é realizada apenas por ope-
radores antorizados, com acesso autenticado através de um nome de uslério e senha individuais.
Assim é possivel configurar todas as funcionalidades do equipamento. E possivel configurar, no
minimo:
« Ativagio/Desativacio do funcionamento das infragdes por faixa, configurando também
o horério e dia de semana que entrarfo em operagio. A ativagio/desativagio remota
da infraciio de excesso de velocidade pontual pode, opcionalmente, ser desabilitada;
« Tempo de tolerdncias das infragdes de parada sobre a faixa de pedestres (tempo
de permanéncia e tempo de permanéncia sobre a faixa de pedestres) e avango do
sinal vermelho (tempo de retardo). A configuracio remota desses parametros, pode,
de forma opcional, ser desativada, sendo possivel somente a configuragéo local no
equipamento;
« Ativagio/Desativacio da funcionalidade de descarte automatico de infragdes de avango
de sinal vermelho com velocidade inferior & velocidade tolerada também configurada;
« Modo de transmissio de imagens dos veiculos infratores, por ocorréncia ou por lotes.
Quando configurado o modo de transmissao em lotes, podera ser configurado o periodo
de transmissao dos dados;
P
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. Modo de transmissio de dados de trafego dos veiculos ao centro de processamento,

- e

por ocorréncia ou por lotes. Quando configurado o modo de transmissfio em lotes,
poderé ser configurado o periode de transmissao dos dados;

« Modo de transmissdo de informacoes de trafego, via Web Services ou protocolos de
terceiros, por ocorréncia ou por lotes. Quando configurado o modo de transmisséo em
lotes, poderé ser configurado o periodo de transmissao dos dados; |

. Atualizacso dos bancos de dados de vefculos, incluindo o cadastro de vefculos: perrmtldos
(cadastro de excegdes) e o cadastro de veiculos irregulares;

. Atualizaciio do conjunto de regras que geram as infragoes determinadas pela leitura
da placa e/ou tipo do vefculo; - - '

. Configuraciio de todas as cmeras insialadas no equipamento;

. Configuracio no leiaute das tarjas das imagens por tipo de mfra(;ao,

+ Configuracio de padrao de nomenclatura dos arquivos de imagens gerados

« Ativacio/Desativacio por faixa da funcionalidade de deteccdo de falhas do- MDE —
Module de Display Externo,

. Ativagio/Desativagio por faixa da funcionalidade de descarte automatico das infragoes
de excesso de velocidade quando tiver sido detectada a falha em um dos: dispositivos

luminosos da faixa fiscalizada.

Toda e qualquer alteracdo nos pardmetros de configuracio do equipamento, seja com acesso
local ou remoto, é armazenado em log, registrando o codigo da operacéo, a descricio, a-data e

hora em que foi efetuada, tal como, o nome do usuario que realizou a operagiao. -

4.21 Dados de Trafego

Os equipamentos possuem capacidade de serem configurados para armagzenar os dados
de trafego com o seu registro atendendo a todos os requisitos de seguranca especificados no item

4,20 - Estrutura e Seguranca.

Alémn dos registros de infragdes, dados de trafegos, logs do gisterna e configuragdes do
sistema, no processo de coleta de informagdes, opcionalmente, o equipamento também é capaz
de gerar e enviar arquivos didrios de resnmo de passagens com formato, nomenclatura e layout

de dados configuréveis de forma a facilmente atender aos requisitos do cliente.

Quaisquer combinacoes de leiautes de dados podem ser utilizadas para satisfazer integra-
¢Ses com diversos sistemas. Sdo registradas todas as informacdes de forma independente por
faixa de trafego. O sistema permite o registro estatistico contendo, no minimo:

1. Identificacio do local fiscalivado.

2. Faixa de trafego. ,\
*}
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3. Data.
4. Hora.

5. Velocidade medida (pontual).

6. Velocidade média medida por trecho (disponivel quando a fiscalizacio de trechos est,
habilitada).

7. Velocidade pontual considerada {opcional).

8. Velocidade média considerada por trecho (opcional — disponivel quando 2 fiscalizacio de
trechos estd habilitada).

9. Classificagfo veicular.
+ Classes no minime: Motocicleta, veiculo de passeio, utilitdrio, caminhao (médio,
pesado, semirrebogue e reboque) e dnibus.
10. Classificagdio veicular conforme a Resolugio CONTRAN n? 340/2010 (opcional).
11. Placa lida do veiculo (a placa lida estd disponivel apenas em equipamentos com LAP).

12. Comprimento medido dos veiculos.

13, Tempo de ocupacio, ou seja, o intervalo de tempo em que os deteciores que registram a

presenca do vefculo em um equipamento ficaram ativados com sua presenca.
14. Contagem de pessoas na faixa de pedestre {conforme 4.18 - opcional).

15. Contagem de bicicletas (conforme 4.19 - opcional).

Além das funcionalidades descritas anteriormente, os dados de trifego podem ser coletados
de forma analitica (cada vefculo, bicicleta ou pessoa armazenada de forma individual pelo
equipamento) e também de forma sintética (dados de veiculos e/ou pessoas e/ou bicicletas)

agrupados conforme critérios programados.

A contagem sintética (ou agrupada) é realizada em periodos previamente estabelecidos
de minutos e/ou horas e/ou dias, agrupando os dados por classe especifica (veiculos em cada

classe veicular; bicicletas; pessoas).

Formas personalizadas de agrupamento, seja periodos, metodologia de agrupamento,
combinacdio de classes {contagem de bicicletas e vejculos como uma tinica categoria, por exemplo),
podem ser programadas no préprio equipamento por meio de regras em bancos de dados,
permitindo que a partir dos dados primarics de contagem (vefculos por classe; pessoas; bicicletas)

o equipamento implemente regras de agrupamento de acordo com critérios personalizados dos
¥
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4.22 Qutras Funcionalidades

Além das funcionalidades principais exploradas anteriormente, o equipamento mITS

Loop ainda conta com outras caracteristicas funcionais:

Sincronismo automético do relégio interno do equipamento com um relbgio UTC,
garantindo um erro maximo de 1s a cada 24 horas. O mesmo nio € afetado no momento
da falta de energia elétrica, mesmo que por perfodos prolongados.

O sincronismo do relégio é realizado tanto através de redes de computadores (via
protocolo NTP ou PTP) quanto com o uso de receptores GPS ~ Global Positioning
Sysiem.

Em caso de falha no sincronismo do relégio {tanto via rede quanto por GPS}), o
equipamento assume seu relégio interno, equipado com uma bateria de “Backup” de
longa duracio (dois anos ro minimo), néo sendo afetado por eventuais interrupgoes
no fornecimento de energia elétrica, _

Desligamento automatico do equipamento no momento da falta de energia elétrica e
retorno automéatico apés o retorno de energia, néo afetando os dados armazenados
mesmo que a falta seja prolongada.

Protecio contra defeito no display externo, desativando-o, caso algum segmento do
digito danifique.

Monitora individualmente os trés indicadores do seméforo (verde, amarelo e vermetho)
e identifica a correta sequéncia da indicagdo do equipamento de controle semaférico
(verde, amarelo e vermelho).

Este equipamento é capaz de reconhecer e monitorar as seguintes tecnologias de
seméforos: CA 60Hz (127V/220V) e CC (12V/24V).

Opcionalmente, pode-se iniciar a fiscalizag@o das infragdes de avango do sinal vermelho
e parada sobre a faixa de pedestres somente apés detectar o correto funcionamento do
equipamento de controle semaférico, on seja, somente apds a verificacdo da correta
sequéncia da indicacdo do foco luminoso {verde, amarelo ¢ vermelho).

Durante o funcionamento, caso existam falhas na sequéncia {como, por exemplo,
ocorrer uma transicdo verde para vermelho ou uma transicdo vermelho, apagado,
verde, apagado, amarelo), suspende automaticamente a atividade de registro de
infraces por avango do sinal vermelho e parada sobre a faixa de pedestres, vollando
a registrar essas infracdes somente ap6s a correta detecgdo de um ciclo completo do
equipamento de controle semaférico.

Identifica quando o controlador semaférico estiver no estado amarelo intermitente {ou
piscante),

Registra em log e ainda informa no MDI — Médulo de Display Interno, o estado do

Y'
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funcionamento do controlador semaférico (estado - fora de sincronismo, em sincronisimo
e sincronizado) bem como o status dos focos (verde, amarelo, vermelho e amarelo
piscante/intermitente).

Todos os eventos e informacdes temporais relativas aos estados e transigoes de cada
foco semaférico, sejam estes validos ou nado, bem como dados de ciclos semaféricos
<50 armazenados e enviados para a central de processamento possibilitando posterior
consulta por data e hora.

A fiscalizacio das demais infragdes configuradas no equipamento continua ativa inde-
pendentemente do estado do funcionamento do equipamento de controle semafdrico.
Permite o funcionamento em horéric programado, independentemente do tipo de
infracdo.

Grava todas as medicdes das velocidades obtidas pelos sensores, ntilizando uma linha
para cada medida, inclusive as com erro, identificando-as de forma diferenciada e,
identificada na mesma linha, se o veiculo teve sua imagem registrada ou néo. Essas
informagdes podem ser visualizadas on-line na tela de um computador e posteriormente
disponibilizadas para o cliente.

Gravagciio, de forma tipificada por evento, o log de todas as atividades executadas pelo
sistema, sejam elas falhas, restabelecimento de atividades ou operacoes realizadas pelos
usuarios. Além de serem armazenadas localmente, as mesmas sao criptografadas e
enviadas para o centro de processamento, permitindo a sua visualizagdo em ferramentas
de anditoria, de forma a validar a veracidade das ocorréncias, bem como controlar as
alteracoes realizadas nos equipamentos em campo.

Envio de alerta para o centro de processamento quando ocorrem problemas de comu-
nicagio e de fornecimento de energia (falta/falha), anormalidades do sistema e falhas
nos médulos integrantes do equipamento, como por exemplo, falhas em uma ou mais
cameras do equipamento, visdo encoberta, falhas nos sensores, etc.

Possui capacidade dc reconexdo automética para transmissao de dados. Todos os
dados sio armazenados automaticamente no equipamento e reenviados para o centro
de processamento assim que houver o restabelecimento da conexdo.

Na inicializacdo e periodicamente, executa um auto teste que garante as condigdes
operacionais do equipamento gerando arquivo de log para consultas posteriores.
Detecta falha em quaisquer dos médulos do equipamento, registrando em arquivo de
log e transmitindo alertas para o centro de processamento.

Nas situagdes de auséncia de trafego, opeionalmente, a partir de um intervalo de
tempo configuravel, o equipamento registra informacoes que indicam o seu perfeito
funcionamento, destacando-se mas nfo limitando-se: imagem de um veiculo, video

trecho contendo o registro da passagem do veiculo {inciande com tempo personalizavel

y
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antes e depois do evento de passagem), faixa de transito, data, hora e velocidade. A
forma do registro e os leiautes dos dados séo configurdveis e séo ajustados de acordo
com o padréao desejado pelo cliente.
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5 Verificacdo de integridade de software

Em conformidade com o RTM da Portaria INMETRO n® 544 de 12 .de. dezembro de
2014, o equipamento mITS Loop tem seu software elaborado de acordo com os requisitos de
software do regulamento. Assim, como wma das caracteristicas obrigatérias para medidores de
velocidade de veiculos automotores, o equipamento dispde de mecanismo para a verificagdo
da integridade de software, garantindo assim que a cadeia legalmente relevanf_;e_tenha apenas
software homologado pelo INMETRO em uso no instrumento, proporcionando alta confiabilidade

€ seguranca no seu 1so.

A ferramenta utilizada para realizar essa andlise é o préprio verificador de software
do INMETRQO, fazendo com gue o mITS Loop tenha total aderéncia as melhores praticas
estabelecidas pela autoridade regulamentadora.

A seguir, é mostrada a tela do verificador de integridade do préprie INMETRO. Nela
toda a etapa de verificagiio de software do instrumento é analisada e conferida, garantindo que
sempre seja possivel atestar que apenas software previamente autorizado possa estar em uso

pelo equipamento.
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1 Introducao

Devido & necessidade da introducio da tecnologia na fiscalizagio de infragtes de trinsito,
produtos e servigos passaram a ser desenvolvidos com o intuifo de suprir a demanda existente
e dar perspectiva futura & essc tipo de servigo. Consequentemente, permitiu-sc uma maior

participacdo de fornecedores na implementagéo de solugdes.

O Sistema de Gerenciamento de Transito para Web (SGTWEB) foi desenvolvido com a
finalidade de controlar o trAmite das infragdes de transito, desde o sen registro em campo, através
de radares eletronicos (equipamento de fiscalizagho que comporta & detecgio de avanco de sinal
vermelho, parada na faixa de pedestres, excesso de velocidade e infragdes detectadas através de
LAP — Leitura Automatica de Placas, além de infracbes detectadas através do processamento
de imagens, como falta de uso do cinto de seguranga pelo condutor do veiculo e conducdo de
motocicleta, motoneta e ciclomotor sem o uso de capacete), até a emissio e envio dos autos de
infracio aos condutores dos vefculos infratores, além de acompanhamento financeiro dos valores

recebidos.

Para fornecer uma ferramenta verséatil ao orgao de trinsito, foi incluida uma série de
funcionalidades que auxiliam a entidade no processamento das infragGes: controle da JARI,
atendimento ao usudrio via internet (como a consulta de processos, impressio de 2% via dos

autos de infracdo etc.) e controles de alertas on-line em mapas georreferenciados.

O intuito deste manual é dar uma visio geral das caracteristicas e funcionalidades do

SGTWEB, além de auxiliar o seu uso por parte de analistas e agentes de trénsito.

‘)
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2 Caracteristicas Gerais

Banco de Dados

Microsoft SQL Server, PostgreSQL e Oracle.
Linguagem de Programagéo / Ambiente de Desenvolvimento

Java EE (Aplicacio Web desenvolvida em Java 6)
Plataforma do Servidor

Windows 2003 Server ou superiores e Linux.
Plataforma dos Clientes

Windows XP ou superiores e Linux, e Navegador Google Chrome e/ou
Mozilla Firefox.

Sistema acessivel por protocolos HTTP e/ou HTTPS.
Quantidade Méxima de Infragoes

N&o existe, limitado de acordo com a capacidade de armazenamento do

servidor de dados.
Acessos / Seguranga de Dados

Controle de acesso individualizado ou por grupos. Cada operagio efetuada
pode ser monitorada e arquivada em um log de seguranca para futuras
auditorias, com distingdes por niveis de usuarios. .

Multiplos equipamentos {independente de fornecedor)

Processamento de imagens de pelicula ou digitais, independente do fabricante
do equipamento (capaz de ler varios formafos) e gravagio também em vérios
formatos, deixando sempre armazenada a imagem original a fim de evitar

extravios ou adulteragdes posteriores.
Relatérios / Gréficos

Disponibilizagio de relatérios, graficos estatisticos, gerencials € financeiros
com a opeio de exportagio para arquivos em formato PDF, HTML, XLSX
ou CSV,
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3 Importacio de Dados de Equipamentos

Todas as informacdes (imagens, videos, arquivos de controle, estatisticos e logs) geradas
pelos equipamentos eletrdnicos de campo (independente do fabricante) sio importados de forma
automatica para o servidor de Banco de Dados. Caso seja neccssario, hé a possibilidade de
arquivos coletados manualmente serem importados para o sistema, com todas as garantias de

seguranca e identificagio dos equipamentos no processo automatico.

Os arquivos recebidos sdo criptografados e assinados digitalmente, utilizando chaves
simétricas e assimétricas com tamanho minimo de 128 e 2048 bits, respectivamente, possibilitando
o uso de chaves para assinatura digital de até 4096 bits ou uso de algoritmos de curvas elipticas

(ECDSA) configurdvel até 512 bits. Portanto, o sistema processard apenas arquivos que estejam

criptografados e que possuam assinatura digital valida e consistente com os equipamentos,

rejeitando imagens e dados néo autorizados.

Apbs a conferéncia da assinatura o sistema realiza o procedimento de descriptografia dos
arquivos para importar as informagoes. Caso haja falha na verificagao da assinatura o sistema
gera uma mensagem de alerta e o registro de log. Para evitar acesso aos dados e imagens e
garantir a integridade dos mesmos, poderdo ser fornecidas chaves fisicas de seguranga, onde

apenas computadores e usudrios autorizados terdo acesso as imagens provenientes do sistema.

Todo o mecanismo de importagio de arquivos é monitorado através do sistema, permitindo

detectar problemas ocorridos na importagdo. Para isto, é permitido verificar o controle das

sequéncias das imagens (Figura 1) por dia, gue possibilitard saber se houve quebra de sequencial.

Além disso, a numeracéo e a quantidade de lotes também poderfio scr controladas, quando o

equipamento de fiscalizagio estiver configurado para o envie peri6dico de dados.

‘i
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Figura 1 — Tela de Verificagiio de Sequencial

O sistema permite ‘também que seja realizado o acompanha.mento dos lotes unportadoc;

dos equipamentos, possxblhtando verificar se o funcionamento do mesmo esta de forma correta.

O Banco de Dados dos registros das infragdes possui informagao referente ao nfimero de

ordem e data de cada uma das imagens registradas de maneira a possibilitar uma transferéncia

automsatica desses dados para os autos de infragio e guias de notificacdes a serem emitidas. A

numeracio da imagem é feita no equipamento de forma sequencial no momento da gravagio da

imagem em campo.

A soluciio suporta os iais difundidos formatos de imagem do mercado (J PEG B\'IP,

PNG etc.), mantendo as imagens importadas criptografadas, garantindo seguranca e integridade

das informactes.

As informagdes das tarjas nas imagens (Figura 2} podem ser configuradas de acordo com

a solicita¢do do cliente.

\{j
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Figura 2 — Informacdes na tarja da imagem

Todas as imagens assim que importadas para o sistema, sdo disponibilizadas para a
visualizagdo, garantindo a qualidade das mesmas e identificando, assim que possivel, problemas
no equipamento ¢ na via fiscalizada, o gerenciamento das mesmas é feito em dois tipos: para

impressao e para internet.

Possui rotinas que permitem o processamento e o controle dos Autos de Infracio de
Transito eletrénicos gerados pelo equipamento, mostrando sempre a correlagdo entre os dados
da infragiio e a(s) foto(s) correspondente(s) e comprobatéria(s) da infragio. Através deste
controle é possivel a emisséo de relatdérios relacionados a classificacio original das imagens nos
equipamentos. A numera¢io dos autos de infragio/notificagio é gerada de acordo com a faixa
de numeracdo e/ou padrao determinado pelo 6rgao de transito.

~d
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4  Seguranca do Sistema

4.1 Acesso aos Sistemas

O acesso ao sistema é controlado por meio do cadasiro de operadores com controle dc
senha pessoal criptografada, dias da semana e horarios de permissdo, além da criacdo de grupos
de usuarios. Como exemplo, dois grupos diferenciados: “SGTWEB - Analistas” da empresa e
“Agentes de Transito” que validam os autos. Dessa forma o controle pode ser feito por grupos,
de acordo com a necessidade e limitando o usudrio o acesso fora do horério configurado. O
sistema ndo permitird que o mesmo usuario tenha acesso a mais de uma estagio de trabatho

stimultaneamente.

O cadastro dos usuérios é feito através do nome completo, e-mail, fungdo, mimero de
matricula, UF, uma chave fisica que poderd ser vinculada ao mesmo e demais campos, conforme
pode ser observado na Figura 3.
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Figura 3 — Cadastro de Usuérios
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As informactes criptografadas, inclusive as imagens oriundas dos equipamentos, podem
ser acessadas apenas mediante login e senha pessoal e restrita (senha é alterada logo no primeiro
login do novo usuério). Todas as tentativas de acesso ao sistema, bemsucedidas ou néo, sdo
registradas, com data e hora dec acesso e login utilizado. Caso as informacgdes recebidas do
equipamento tenham sido geradas com informagGes diferentes de assinatura, o sistema nio
importara o arquivo e registrara a ocorréncia de falha de assinatura.

Um arquivo (log) de todas as transacbes (inclusdo, alteracgo e exclusio), além de todos
0s eventos ocorridos no sistema {tais como falhas de comunicagdo, alertas de falta € retorno de
energia etc.) é atualizado a cada ocorréncta, ideutificando o operador responsével, a data e a
hora da transacdo, além dos campos com ¢ contelddo original de todo o registro, em caso de
transacdes de alteracio ou excluso. Para permitir o gerenciamento sobre essas informagoes,
o sistema possui uma tela para consulta das ocorréncias, com a possibilidade de utilizacio de

filtros como intervalo da ocorréncia ou tipo de evento registrado.

Para a seguranga dos equipamentos, o acesso sé poderd ser feito remotamente a partir de
equipamentos localizados no Centro de Processamento de Imagens. Dessa forma o acesso serd
vinculado a um processo de autenticacio onde cada acesso é associado a um usuério operador
distinto.

O sistema também registra todos os acessos remotos feitos ao equipamento sendo possivel
verificar um resumo (LOG do sistema) com essas informagdes de acesso sendo ainda registrados
simultaneamente nos equipamentos € em uma base de dados no Centro de Processamento de

Imagem, contendo as seguintes informacgdes:

Usuério;

»

Operacoes realizadas;

Inicio da operacio;

Térmmino da operacgio.

O sistema dispde ainda de rotinas que convertem todas as bases de dados em arquivos
em formato texto, com todos os campos identificaveis por decumentacio especifica, incluida
a descrigdo e caracteristica de cada arquivo de campo. Tal documentacfo vem acompanhada,
dos layouts de cada arquivo em formato texto e de todas as imagens criptogratadas em formato

padréo (JPG), ou outro de acordo com & empresa cliente.

O sistema utiliza cépias de seguranca (backups) geradas periodicamente de acordo com
- 0 agendamento feito pelo supervisor do sistema a fim de garantir a integridade dos dados. Estas

copias sio feitas na midia de armazenamento requisitada. pelo contratante.
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42 Auditoria

O sistema possibilita a realizacio de Auditeria dos procedimentos e modificagoes rea-
lizadas, contendo o registro, a identificacdo do responséavel pelas alteragoes efetuadas, data e

horaric em que 0Correram, conforme Figura 4.
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Figura 4 — Tela de Auditoria

Além disso, informagbes referentes a auditoria poderao ser resgatadas através de relatorios.

)
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5 Classificagdo de Imagens

A classificacao das imagens registradas pelos equipamentos de fiscalizaco eletronica, por
padrao, é feita de acordo com os seguintes critérios (sendo passiveis de modificagdo conforme a

necessidade do cliente):

« Validas: imagens com caracteristicas determinadas pelo cliente como provaveis autos
de infracao;

« Descarte ndo técnico: imagens registradas corretamente pelo equipamento de fiscaliza-
¢éio, que possuam, segundo critérios do cliente, um ou mais motivos que néo sejam
possiveis transformar em autos de infragéo validos;

« Erro técnico: imagens que se tornaram inconsistentes devido a problemas do equipa-
mento;

. Nio Apliciveis: imagens sem veiculo valido, como carrogas etc.

A classificacho acima descrita serve para, entre outros motivos, calcular o aproveita-
mento total das imagens geradas pelos equipamentos de fiscalizacio eletrbnica, néo levando em
consideracio imagem classificada como “Nao Aplicaveis”, sendo considerados “Acerios Técnicos”

as imagens classificadas como “Vilidas” e “Descarte néo técnico”

Todas as categorias de classificagdo utilizadas podem ser alteradas no préprio sistema,
no cadastro de Motivos de Classificacio, permitindo a qualquer momento revisao 1108 critérios

utilizados por determinagio do cliente.

O sistema permite configurar a quantidade de classificagdes no qual cada registro de
infragio deve ser analisado com a necessidade do cliente, sempre garantindo que o mesmo usuirio
néo classifique o mesmo registro por mais de uma vez. A quantidade de classificacio padrio é

de duas andlises por imagem.

Para iniciar a classificacio, 0 SGCTWEB exibird uma consulta para o analista, classificada
pelo seu tipo de infracfio. As imagens exibidas variam de acordo com o tipo de infracdo. Com

isso o registro da agio pode possuir virias imagens.

O operador possui ferramentas (Figura 5) que permitem ampliar as imagens, ajustar
brilho e contraste, zoom, negativo e obliterar a imagem para ndo exibir 0s passageiros do veiculo.
Nenhum dos filtros aplicados afetam a imagem original.

Figura 5 — Filtros
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Na Figura 6 é possfvel visualizar o quadro que é apresentado ao usuério, nas telas de

Anglise, com informagées como nimero do registro, local com o sentido da via,

faixa, tempo de

sinal vermelho (para infracbes com essa informacio), enquadramento, velocidade de limite da

via, velocidade medida e a velocidade considerada. £ possivel visualizar graficamente o perfil do

veiculo (Figura 7}, através do botdo Perfil. O operador também poder4 visualizar as informacées

da tarja de forma ampliada (Figura 8), clicando no botéo “i”.

2 EQUIP 2. Fesoante

Figura 6 — Informactes da Infracio

{i
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Através do botéo Video Infragao (Figura 6), o usuério podera VIS‘ll&llzar os videos: gravados

(Figura 9) caracterizando as infraces registradas, caso estas. estejam conﬁguradas par& tal.

Figura 9 — Video Infragdo exibido depois do clique no Botéd”'Videq':Infféé.ao S

¥
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O usuério poders digitar a placa, ou, em caso de ‘fe'qui;pé_im__elito com a utilizagio de Leitura -
Automética de Placa {LAP), confirmar ou corrigir a pl_aﬁaﬁf-lidé’_,_"(j"_é'i'stema permite utilizar filtros,
onde é exibida uma lista com as placas correspondenﬁ_ejs-_fad_lit_aﬁdo.a identificagao do veiculo.
Com a informacdo da placa, serdio exibidos os dados cadastrais do_veiculo (Figura 10) obtidos

“junto ao érgio de transito permitindo ao usuério com'ﬁaraf- :Q_s:_'dados do cadastro com a imagem
do veiculo.

BT EEL T E P ECS 4

Figura 10 — Dados recuperados do Veiculo -an;_«a\?és da Placa na tela de Andlise
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Caso o vefculo nilo esteja cadastrado na base de veifculo, através do botdo com 2 legenda
“(Cadastro de Vefculo”, exibido na Figura 6, o usudrio podera realizar o cadastro do mesmo,

conforme Figura 11.
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MU pic L. . i

Renavadi: Ano
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Tipc
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i1 Rugtio

UK Carlcafat

Figura 11 — Cadastro de Veicuio pela Tela de Andlise

Os dados cadastrais do veiculo e do proprietério séo obtidos do érgéo de trénsito de
forma on-line através da troca de arquivos. O tipo de arquivo e o protocolo utilizado é definido

de acordo com o padrao ja adotado pelo cliente.

Os arquivos repassados pelo drgio poderao ser importados pelo SGTWEB através da
tela de Importacio Configurével (Figura 12) onde seré possivel atualizar as informagGes como:

municipio, marca, cor, veiculos irregulares, veiculos, entre outras informagbes necessarias.

{ﬁ IMpOTaTas

LConirafe o .

AME - Forlaleza (CT1 . T
Tipo de Regra’
| Selecione, ] L

Figura 12 - Importagio de arquivos de 6rglo de transito Q
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E possivel ainda ao usuério obliterar a, imagem impedindo o reconhecimento dos ocupantes
do veiculo. Um detalhe é que essa obliteragio néo altera a imagem original, na impressio do
Auto de Infracio ou na sua visualizacio, a 4rea obliterads é sobreposta & imagem.

A cada classificacio realizada, o sistema registra as informagbes e critérios utilizados
pelo usudrio, mantendo um registro histérico das classificagbes realizadas para o registro. Caso
& classificacio seja diferente da(s) classificacio(Ges) j4 realizadafs), a divergéncia sevé resolvida
por um outro usuério, diferente dos anteriores, que, apos analisar as classificacoes feitas, decidirg

qual a correta ou fard uma nova, classificacio.

O sistema possui uma tela capaz de supervisionar (Figura 13) as classificacdes feitas em
todos os registros de infracio coletados, onde o ususrio poderd utilizar os seguintes critérios de
busca: site/equipamento, perfodo da infrago, tipo de infracdo e enquadramento, classificacio,
motivos de classificacdo, usuério que classificou a imagem, intervalo de velocidade da vig, e
da velocidade medida, placa do vefculo infrator, situacio do registro, faixa onde a imagem foi
registrada, entre outros,

Figura 13 — Tela de Supervisso de Anilise
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Nessa tela, é possivel visualizar as imagens da infragéo geradas pelo equipamento, sendo
exibida também a imagem do perfil do vefculo {caso aplicdvel ao equipamento e conforme as
configuragdes do mesmo). O usudrio pode classificar imagens sem nenhuma clessificacio anterior
ou ainda as imagens j4 classificadas, sendo que sua classificagio é preponderante sobre as outras,
Permite também invalidar classificagBes j& realizadas. Caso seja necessario, o usudrio tem s
possibilidade de classificar mais de uma imagem a0 mesmo tempo, com Justificativa para a
classificacéo.

No sistema é possivel configurar os equipamentos do contrato para realizar a geracio de
imagens e videos de testes. Além da possibilidade de definir o intervalo de tempo que essa captura
deverd ocorrer. S&o exibidas miniaturas das imagens, agrupadas por faixa e site, respeitando a
ordem cronolégica em que elas foram capturadas. Sendo possivel visualizd-las de forma ampliada
¢ para cada imagem também é possivel visualizar 0 video relacionado a mesma,

O sistema possui a tels, de Imagens Importadas (Figura 14) onde ¢ disponibilizado a
visualizac¢do de todas as imagens capturadas pelo equipamento, que poderd ser utilizada para
posterior conferéncia. '
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Figura 14 — Tela de Tmagens Importadas

E possivel gerar a impressdo das irmagens coletadas, originalmente, sem a obliteracéo
apresentando em conjunto as informagées solicitadas pela empresa cliente.
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6 Imagem em tempo real

O sistema permite a visualizacio e aplicacéo de ﬁltros"por .plaﬁéi -ti:p'_o'de. m;ih'iforamento
e faixa monitorada, em tempo real de forma on-line, das imagens dos vefculos que estdo sendo
detectados, conforme Figura 15. ' - o

S meteremrneg. T
LAk brygaay

Figura 15 - Imagens Online

O usuério pode fiscalizar as Imagens de veiculos monitorados que es'_tﬁds'endb cdlétadas por
equipamento. E possivel escolher quais locais deseja visualizar, dest_ag:ai-l_d_o- 8 imagem _pr"in.cipa-l ou
em mosaico, configurar quantas imagens serfio exibidas de forma redzida, o hof&i_ri_b:"c_i-_"éi p.assagem.
no equipamento, entre outros. Ao clicar na imagem, o sistema ird exibi-la ampliada, facilitando
20 usuério observar alguma-caracteristica que desejar. Acima de ca,da.lmagemamphada?exzstem
botGes que apresentam outras imagens relacionadas & mesma detecqﬁe[‘A enteUl,Ambiente

02, Perfil etc.) de acordo com o configurado para monitoramerto, . '
O sistema permite gerar relatérios para realizar consultas e -efetuar & Bumarizacéo dos

resultados sobre o histérico das detecgdes, que abrange todos os vefculos monitorados que passam

sobre a faixa de rolamento fiscalizada pelo equipamento.
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7 Verificacdo do Site

O sistema permite cadastrar todos os dados de Verificacio do site, como o N2 do

Certificado, Data Verificagdio, Data Vencimento, N? do Laudo, Lacre, N© Selo entre outros.

As verificagbes sdo registradas por faixa e tipo de infracdo. Sendo assim, possivel

acompanbar a data que a verificacio ocorreu e os prazos destas verificacdes.

8 Configuracdo Remota

O sistema permite a configuracéo remota dos equipamentos, obedecendo a todos os

critérios de seguranca e identificacdo dos mecanismos de comunicacio. Todas as configuragdes

sdo registradas em log, possuindo os registros e acessos dos usuédrios que fizeram as alteragdes

e/ou novas configuragoes.

S8o passiveis de configuracdo no sistema os seguintes itens:

Atualizacio da tarja das imagens a serem geradas;

Atualizaciio das configuragbes das cimeras;

Configuragéo de perfode € modo de transmisséio de vefculos infratores:

Configuracio de perfodo e modo de transmissdo de dados de trafego;

Envio de cadastro de veiculos e cadastro de excecdes por 4rea:

Configuracio de monitoramento de trafego e parametrizacio de trechos;
Configuracio de videos;

Fiscalizacio de infragbes: dias, hordrios, feriados, locais e faixas a serem fiscalizadas com
a possibilidade de configuragio de valores diferenciados da velocidade regulamentada
para horarios e /ou faixas de rolamento distintos, desde que previamente solicitado e
/ou autorizado pelo cliente, sendo esse recurso ativado e desativado automaticamente
conforme configuragio (Figura 16 e Figura 17);

Tempo de retardo, tempo de permanéncia sobre a faixa de pedestres e tempo de
tolerdncia para infracbes de parada sobre a faixa de pedestres e avanco de sinal
vermelho. Sendo que, para este, é possivel configurar a velocidade tolerada para o

avango de sinal vermelho, além da ativagio ou desativacdo da funcionalidade.

O sistema permite a integragio com sistemas externos podendo receber novas configura-

¢Ges de monitoramento para aplicacio em eguipamentos e disponibilizacgo das configuracées

aplicadas. O sistema também permite verificar divergéncias de configuracbes existentes entre o

sistema e equipamentos.

id
9y
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Figura 16 — Tela de Configuracio de Velocidade e Horério de Monitoramento

8— Hils

M Rats "rr;n;_ia'! BRI

UL L oo

ENEEbsc 1 ik TSI USBETAL ThcmnSeg Ter (i O, Sein, SAL 1 kg P

Figura 17 — Tela de Site: Aba Funcionamento Infracio

O sistema permite que seja gerado um arquivo, por equipamento, com todos as confign-
ragoes ajustadas para o envio online das informagées ao equipamento de fiscalizacdo e para a
importacdo manual, caso a comunicag¢io com o equipamento esteja indisponivel. Este arquive
contém todos os mecanismos de seguranga e identificagio comuns a todo o sistema.

Pégina 25 de 66



COMISSA0 DE LICITAGAQ 1A
FohaN° 514 £}~ i

b t SGTWEB Versao
me l Manual Técnico Funcional 12.1

Ao ser criado, o arquivo fica disponivel para download e o sistema apresenta um relatério
de resumo (Figura 18), em tela com possibilidade de impressdo, com todas as informagdes que
foram geradas no arquivo e serdo importadas no equipamento. Esta importaco s6 poderd ser

realizada no equipamento para o qual o arquivo foi especificamente gerado.

= Crecagam de Detactoras )
Configuragdes de Detectoas veriFicaras em sucessof

i Checagem de Faixs para Detedteray -
Configurggoes do Faixay » Decactorss verificadas com sucassy!

0 Ehecegam de relacionamento Equiramento o Site
- Configuragdes de Site com Equipamente verificatay COM SLLe3sg

- & Chacagem de faixas parg Site . .
o Configuragees de faixad pars 10008 05 Jites verificadis com sucessa

© 7 Checagem de contrato temeo viganta
- Lontrato teonico yerficado com sucesse’

o [ Checagam de-pardmetros ¢ infracio ) _
-7 Contiguracdes da PRFEMASIOS de intracko verificadas com sucesso’

-3, Checagsm de Varsio RSConfig
Versao oo R3Contig igual a 33

| ¢ Checagem de dados de Tips de Infracie
¢ Dados da Tipos de Infm;asn verificades com sucesso!

5 Chacagem de dados. de Enguadrmmenta
: Cados de Enguadramiento verificados tam sucesyo!

. Checagam de quantidade de detectoray para faixas tom infragde de transitar em
T horanin/local nao gasmitide

Felatdric frvin Configuragdes Baixar Arqsiivo

RS R e Sy

Figura 18 — Checagem de Configuragdes de Equipamento

O sistema possui um riecanismo que verifica se hd divergéncias entre a configuracio atual
do equipamento e a configuragio presente na base do sistema., Caso existam, os responsgveis
serao alertados por e-mail. Na tela de Cadastro de Equipamento, é possivel verificar quais sio
as divergéncias.

.
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0 Leitura e Transmissao de Dados

O sistema importa, em qualquer layout, arquivos disponibilizados pelo cliente com os
dados de veiculos a serem utilizados para a classificacio das imagens. Para isso, possui mecanismo
que permite cadastrar regras de importacio (Figura 19) pelo usuério, permitindo o controle

histdrico dessas alteragoes.

TR

Voangrd

ESEane VRO

Al AR LTt

Figura 19 — Tela de Consulta de Regras de Importagio

Este mecanismo também permite a geragao dos arquivos de imagens classificadas, em
layout determinado pelo cliente. Esses arquivos sao disponibilizados, conforme agendado com
o cliente, os arquivos para consulta das infracdes e das notificagdes, gravados em midia de
armazenamento (CD, DVD, dispositivo de armazenamento removivel ete.), e/ou on-line, usando
formato definido pela norma ISO-9660.

Através da geragfo de arquivos, também é possivel interligar os dados obtidos com as

consultas de placas (RENAINF), conforme o convénio do 6rgéo cliente.

E possivel ainda a transmissio para outros centros de processamento através de API's
REST, Web Services, protocolos padrées do mercado ou outras tecnologias como: HTTPS,
HTTP, FTP, SFTP, JSON, XML, CSV, e-mail, etc. .., tornando o SGTWEB uma ferramenta
facilmente integravel com sistemas de terceiros. A transmissao é realizada, de forma segura e
confidvel, por ocorréncia e/ou por lote, com periodo de envio configurdvel de acordo com os
limites e critérios definidos pelo cliente.

X
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10 Monitoramento e Controle

O sistema permite o cadastro dos prazos dos processos, conforme acordado com o cliente,
sendo possivel visualizar a, previsao de conclusio, e gerando alertas 208 responsaveis em caso
de atraso nestes prazos, facilitando assim o acompanhamento em todas as seguintes fases do
processo;

s Classificacao;

* Classificagio Final:

+ Supervisio;

+ Validagfo dos Agentes;

Disponibilizagfio e processamento dos arquivos.

Para disponibilizar as imagens para a validacio dos agentes de transito, o sistema gera,
um lote com todas as imagens classificadas (conforme quantidade configurada) no periodo
solicitado.

O Agente de Transito poderd consultar os lotes disponiveis pars, validacéo, sendo possivel
filtrar pelo tipo de lote, situacio do lote, tipo(s) de infracio(Ges), intervalo de nfimero sequencial
data de envio e data da infracao.

A tela de Consulta de Andlise do Agente de Transito permite ao mesmo realizar as
validagdes das andlises dos registros, sendo possivel filtrar por tipo de infracfio, tipos de lotes, e
registros pendentes, conforme pode ser observado na Figura 20,
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Figura 20 — Tela de Consulta da Andlise do Agente de Transito
9

Pagina 28 de 66



COMISSAO DE LiCIT
Folha i 51}4@9 sl

b t SGTWEBRB Versao
m@ l Manua! Técnico Funcional 12.1

Fistes lotes séio gerados com os arquivos criptografades e assinados digitalmente, utilizando
chaves simétricas e assimétricas com tamanho minimo de 128 e 2048 bits, respectivamente,

possibilitando o uso de chaves para assinatura digital de até 4096 bits ou usc de algoritmos de
curvas elipticas (ECDSA) configurdvel até 512 bits.

Qs lotes sfio disponibilizados para o Agente de Transito no médulo de Validacdo, onde
dependendo da configuragéo, o lote pode ser iniciado de forma automética ou manual. Com o lote
habilitado para validagéo, ¢ mesmo € apresentado em uma tela que lhe permite a visualizacao
das imagens, além de informacOes como ntimero do registro, local com o sentido da via, faixa,
tempo de sinal vermelho (para infracdes com essa informagéio), enquadramento, velocidade de
limite da via, velocidade medida e a velocidade considerada, além da classificacio realizada

pelos operadores.

O sistema também permite a0 Agente de Transifo cadastrar ou atualizar os dados dos
veiculos ndo existentes ou inconsistentes na base de dados do sistema. Todas as imagens devem
ser validadas ou nio pelos Agentes de Trénsito, sendo que somente as imagens classificadas
como validadas se transformam em autos de infra¢do. O Agente de Trénsito poders alterar
também a classificagho de qualquer imagem, tornando vélidas aquelas consideradas como “erro

técnico” ou “descarfe néo técnico” pela equipe de classificagio.

A critério do cliente, os arquivos de lotes gerados no sistema na classificacio inicial
poderdo ser auditados utilizando critérios de amostragem conforme especificade na norma NBR,
5426 da. ABNT, com niveis de inspecfio configurados de acordo o estipulado pelo cliente. Os

lotes nao aprovados serdo reenviados pars nova classificacdo.

Na tela de analise do agente de transito (Figura 21), o agente terd acesso a todas
as InformagOes rcierentes a infracdo, como: veiculo, tipo de enquadramento, localizacio do
site, placa, marca e outras. Podendo validar ou invalidar a infracio e realizar a alteracdo na

classificaglo como: ajustar placa, o zoom das imagens, entre outras funcionalidades.
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Figura 21 — Tela de Anélise do Agente de Transito

Apés a validago realizada pelo Agente de Transito, o sistema permite de forma autorng-
tica ou manual (processo configuravel) o encerramento do lote. Caso o lote de validacédo seja
encerrado sem que todas as validaces sejam feitas, os registros que ndo foram validados pelo
drgao, automaticamente serdio considerados registros invalidos,

O sistema permite consultar os registros j4 analisados, possibilitando visnalizar as imagens
e videos dos registros, inclusive dos que nio se converteram em Autos de Infragéo, sendo possivel
auditar os motivos pelos quais os mesmos foram invalidados.

Apds o encerramento do lote de validacdo, o sistema ird realizar o processamento final dos
Autos de Infracdo. Nesse processamento sio centralizados os autos coletados nos equipamentos.
Poder4 existir por exemplo, uma troca de ar(iuivos entre & contratada e a contratante para
realizar o levantamento de dados necessérios para geragao das notificacdes. Todas essas trocas
de arquivos séo registradas em logs na tabela de auditoria. Caso sejam detectadas situacoes de

falhas, o sistema ird notificar através de emails aos responsaveis.

Através de uma tela dindmica, o cliente pode monitorar o cumprimento dos prazos e até
estimar quando poderd ocorrer atraso na entrega das imagens, podendo atuar de forma proativa
para sanar problemas. Casc o prazo estabelecido nio seja atendido, é possivel arquivar o AIT.
Poderd também realizar o cancelamento do AIT erm caso de inexisténcia de dados necessarios

pars, realizacéo da geragio de notificacdes.

Realizadas todas as tratativas necessdrias, todos os autos que estiverem aptos a gerar
notificagdes ficardo disponiveis para criacao do lote de impresséo das notificacGes.
{»'
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11 Impressio de Notificacdes

O sistema cria um lote de impresséo das notificactes, seguindo o modelo de formulirio
solicitado pelo cliente. Aldm de todas as informagSes necessdrias para a caracterizacio da
infracfio, a notificaciio apresenta a imagem impressa da infracio detectada com todos os filtros

aplicados, inclusive a obliteragio feita anteriormente durante a classificagdo de imagens.

E possivel realizar a impressao para Notificacdo de Autuagio de Infragdo de Trénsito
(NAIT), Notificagio de Aplicacio de Penalidade (NAP) e Notificacio de Aplicacao Educativa
(NAE). Para os casos de NAIT e NAP, o sistema permite o gerenciamento dos prazos de emissio
e de postagem.

O sistema dispde ainda de controle das notificages expedidas por AR (Aviso de Rece-
bimento) da EBCT (Empresa, Brasileira dé Correios e Telégrafos) ou por relacdes de carga e
postagem nas agéncias da EBCT.

Na tela de Atendimento Balcio (Figura 22}, ficardo disponiveis para visualizacdo posterior:
Todas as notificacbes, exibicio das imagens e/ou videos associados a elas, informactes do
equipamento, dados referentes & geragio e expedicio das notificagbes {data da expedicéo, indice
para acesso & relagio de carga e a0 documento comprobatério de entrega) para fins de informacéo
dos infratores, JARI, atendimento e requisicoes judiciais. A segunda via das notificacées de
autuacao e penalidade (Figura 23) podem ser visualizadas e/ou emitidas de forma on-line pelo
Orgao de trénsito.

RIS

LA SR B 1 R

AR [

TR OE R T L RELEEKE LR &R
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R INTYS

Figura 22 - Tela de Atendimento Balcio

Durante o atendimento é possivel realizar & inclusio de mformagoes adicionais, observa-

¢oes ou incluir anexos para as notificacées, protocolando o atendimento realizado.

Quando se tratar de penalidade, a notificacio (Figura 23} contém a ficha de compen-
sa¢do bancdria nos padrées da FEBRABAN, adequével ao modelo do banco que venha a ser

determinado pela empresa cliente, possibilitando o controle eletrénico dos pagamentos efetiados.

J{.
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Figura 23 ~ Segunda via da notificacdo de penalidade
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12 Painel Sinéptico

O painel sinéptico apresenta em um mapa georreferenciado, os equipamentos cadastrados
representados por markers. Sho exibidas as informages dos mesmos em tempo real, como
alertas de falhas de energia, falta de comunicagdo, disco cheio, entre outros, conforme pode ser

observado na Figura 24.

Quando ha alguma falha no equipamento indicando que o mesmo néo estd com scu
funcionamento correto, o marker é apresentado na cor vermelha para alertar aos operadores que

fazem o acompanhamento dos mesmos.

Ao clicar no Marker ¢ possivel visualizar as situagbes dos componentes do Equipamento
e visualizar quais estdo com falhas, como por exemplo: Acesso ao Equipamento, Cameras,

Comunicacdo, Detectoras, Disco Rigido, Display Externo, Energia e Médulo de Poténcia.

Também é possivel realizar a divisio de equipamentos por 4reas, permitindo ao usuério
desenhar no mapa e criar uma drea agrupando os equipamentos desejados, facilitando assim o
monitoramento compartilhado por diferentes usudrios. Além das informagoes sobre a situacio
dos Equipamentos, nessa tela também sfo exibidas as passagens veiculares em tempo real com
data e hora da passagem, tipo do vefculo e placa lida.

A tela do painel sinéptico possui os seguintes filtros: site, tipo de alerta e limite de
registros.

Hapa

. SRR 1L
FEAT T -
[y

Figura 24 — Tela de Painel Sindptico

Através do Painel Sinéptico também ¢ possivel visualizar a transmissdo por video stream
das cAmeras panorimicas dos equipamentos. Caso ocorra falha na visualizagdo do video stream,
um alerta serd disparado na tela para o usuirio.
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13 Exibicdo de Videos

13.1 Video Monitoramento

O sistema possibilita o monitoramento das vias através da tela de Videe Monitoramento. £
possivel configurar o monitoramento selecionando as cameras, o formato de exibi¢io simultneo
das imagens em tempo real (video wall), o tempo de alternincia entre as cdmeras, casc a
quantidade de videcs ultrapasse a quantidade configurada, conforme pode ser observado na

Figura 25. Além disso, quando houver problemas durante a exibigdo, um alerta seré disparado

nta tela para o usudrio.

L O T . . Erap

SRR RN CRLR

Figura 25 — Configuracio de Exibicio do Video Monitoramento

13.2 - Geracao de Video por Periodo

O sistema permite ao usuario realizar a solicitagiio de trechos de Videos por equipamento e
por periodo. Ao realizar a solicitagio, é criado um registro com o status de andamento e é enviado
para o equipamento a solicitagdo do trecho desejado. O solicitante recebers uma notificacéo por

e-mail quando o video estiver disponivel para download na listagem de solicitagtes.
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14 Acompanhamento dos Servicos e Resultados

O acompanhamento do Servigos dé-se através de um Sistema de Banco de Dados com

acesso remoto, restrito para a empresa cliente e a outras entidades autorizadas pela mesma. A

quantidade e os perfis de acessos an Sistema de Banco de Dados serfio estabelecidos pelo cliente,

onde podero ser alteradas a qualquer momento.

O sistema de acompanhamento possui as seguintes caracteristicas:

Os acessos ao sistema séo realizados através de logins e senhas definidas pelos perfis
de acesso estabelecidos pela MOBIT:

A consulta ao status, da sinalizacio existente, descrita no item abaixo, é realizada
através do numero do auto de infraggo e/ou pelo niimero do equipamento;

Todas as sinalizagbes verticais e horizontais existentes, dos pontos de fiscalizacao
eletrdnica contemplados no Projeto Bésico, sio registradas, armazenadas e atualizadas
com a periodicidade maxima de 15 (quinze) dias;

O registro é em filme contendo a identificacio da data, do ponto e das coordenadas
GPS, mostrando a sinalizagio horizontal e vertical nas vias fiscalizadas e/ou nas vias
transversais (se for o caso);

O trecho a que serd filmado é desde a sinalizacio até o local onde ests situado o
equipamento; .

O sistema armazena informagdes sobre o status (OK e NOK) da sinalizacio vertical e
horizontal, por ponto de fiscalizagdo eletronica e permite & impressio de relatério e de
*frames’da filmagem;

A MOBIT armazena as imagens, todas as demais informacGes exigidas e apura os
relatorios no sistema e até 7 (sete) dias apés captura;

O Sistema informa o status do equipamento por ponto de fiscalizacio eletrbnica e
permite a impresséio do relatério contendo, também, a imagem do laudo e certificado,

possibilitando & verificacio da data de validade de cada um dos equipamentos;

— O status para a funcionalidade de avanco de semaforo/ parada na faixa
consta o Status CONFORMIDADE ou NAQ CONFORMIDADE;

— O status para os equipamentos de fiscalizacio eletrénica de avanco de
seméforo/ parada na faixa que tenham ativado, também, a funcionalidade
de excesso de velocidade consta AFERIDO ou NAO AFERIDO.

O sistema disponibiliza todas as informacaes e dados listados nos requisitos acima via
web. O tempo de permanéneia no Banco de Dados é de 12 (doze) meses, e no relatério

¢ mostrado o status de sinalizacio de acordo com o requisito citado acima. Apés o
&

%
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término do tempo de permanéncia, as imagens sdo copiadas para uma midia digital e
haixadas do Banco de Dados;

« O sistema dispde a qualquer momento os dados estatisticos gerados pelos equipamentos,
disponibilizando para as empresas e/ou instituigbes autorizadas pelo cliente;

« Ao término de conclusao do contrato, todos os registros de imagens e relatérios sdo
disponibilizados em duas copias, em meio fisico e digital;

« Os custos destes servigos, descritos acima, e incluindo equipamentos, sdo de responsa-
bilidade da MOBIT;

+ A MOBIT permite que o cliente, tenha acesso aos dados brutos emitidos pelos

equipamentos de fiscalizacao eletrdnica, onde sdo transmitidos on-line.

15 Informagoes Gerenciais

O controle gerencial é feito mediante informagdes relacionadas aos autos de infragéo
(por periodo, endere¢o, equipamento gerador etc}, as multas processadas (por enguadramento,
tipo de infragio, equipamento etc), aos acordos de niveis de servigos - ANS, demonstrando
o desempenho do servicos prestados, e & arrecadagfio bancéria, compreendendo informagses
como valores arrccadados por banco/agéncia a cada dia, valores das tarifas devidas, valores
arrecadados por més, tipo de auto, equipamento, e por infracdo, podendo ser registros individuais
e/ou sumarizados. Além disso, na Arrecadaciio Bancéaria é permitide ao usudrio: gerenciar esses
valores arrccadados que sao atualizados conforme recebimento dos arquivos de retorno dos
bancos, acompanhar o histérico do auto e através da situagio do mesmo é possivel ter uma
previsdo de recebimento do valor da multa. Havendo divergéncias nesses valores, o sistema
notifica as inconsisténcias do arrecadamento. Apds a efetnacdo do pagamento as informacgtes do

mesmo sao geradas para o FUNSET.
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16 Relatdrios e Graficos

O SGTWEB possui uma ferramenta para geragao remota de relatdrios capaz de realizar
consultas e efetuar sumarizagio dos resultados sobre toda base de dados de informagdes e imagens
detectadas, sendo possivel ter acesso aos relatérios estatisticos € gerenciais ji disponibilizados
no sistema, discriminando imagens consistentes e inconsistentes, nfimeros a respeito do Huxo
de veiculos (intervalo de faixa de velocidade; intervalo de faixa hordria; por intervalo de data;
por tipo de veiculos; por intervalo de comprimento dos veiculos: das velocidades medidas, por
infraces detectadas por equipamentos com OCR, (licenciamento, seguro obrigatério, IPVA,
irregularidade de placa) etc.

Relatoérios detathados por local, faixa, equipamento, data, horério, velocidade medida,
velocidade regulamentada, comprimento do vefculo (classe), tipo de vefculos, infraces detectadas,
entre outros critérios. A definigio dos critérios e faixas de valores para tais relatérios é totalmente
configurdvel de acordo com as necessidades do érgéo de transito.

Os relatérios gerenciais também fornecem informagdes acerca das andlises e validagdes
realizadas por usudrios e agentes de transito, permitindo o acompanhamento dos lotes e dos
resultados do funcionamento do contrato. Tais relatérios podem ter sua configuracio salva e seu
acesso liberado somente para os grupos selecionados, conforme seja necessario. Os filtros, como
perfodo da infragio, data/hora da passagem, tipo de infragdo e enquadramento, local, sentido e
faixa, podem ser utilizados em combinacéo miltipla para obter os resultados.

Os dados coletados de todas as etapas sio armazenados em um Banco de Dados relacional,
podendo scr utilizada uma ferramenta de BI (Business Intelligence) para a exploragéo e a geracio
automatica de relatérios, permitindo agrupar o8 dados e informar a quantidade deles sob forma,

tabular, grafica e em mapa.

Os relatdrios poderdo ter execugdes programadas, de forma pontual ou recorrente,
permitindo além do agendamento, a disponibilizacio através de e-mail.

As figuras a seguir demonstram alguns dos relatdrios e graficos dispounfveis no sistema:

9
Pégina 37 de 66



COm.>5A0 DE LICITAGA
Ko

Folha N°

SGTWEB Versao

m s b l t Manual Técnico Funcional 12.1

mebit 5t Relatério Fluxe de vefcuios por Falxa de velocidade x Més

Exitw a3 ifarmagdas sgrapandn usy de viculos por falia da ysiasideds K s |

| Contieta: DepRrtamenio Goladual da Transte do Cosrh
1 -5g:8%

; Pariode:

081 - 083 LY 4 w? 5erm L] farH] 18524 Lo 15264 1rarsn |

090 - 1. B -1 TN 858 Wis 2y BE-L BRI st am ey |
it - 107 06 R 3% W RST ] $371 a3t L L1
FFUEY t 1 b =] [ -] 1 SME B L e E] [0

120- 159 [ EL 12 125 ; [ 49 En i EH w3 |

RED R kL B E L] 1 - ! DR -} I b1 13 1 : 1l '

12 15 b Y i by 1% 1 o !

L HEE T e wnd Towt  WISG T awen e s
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N mmt "i?,&w Relatério de Logsmde“ﬁ\cesso
4 !_.: b i e

Exibe as informagoes Agrupadas dos Lags da Acesso por (P

Cottrato: Dapartamento £stadual de Transito do Ceara
Patfodo: 01/03/2019 00:00:00 a 92/03/2019 00:00:59

P DAMAQUINA TOTAL DE ACESS0S
197,168, 118,145 81
192.168.118.151 oG
192.168.118 147 75
192,166,118 149 70
182 168 1148415 52
182168 118.113 47
192 168.1158.112 32
£92.168,.118.120 fi Y
192.168.118.121 30
192.168.118.127 18
192.166.118.128 4

197 168.118.119
192.168,118.155%
192.168.115.152
192.168.113.160

&
2

- !

TOTAL: - 541

Figura 30 — Relatério de Logs de Acesso por IP e Total de Acessos

mabit &0l

Contrato: Departamenic Estadual de Transito de Ceara
Periodo: 01/03/2012 00:00:G0 4 05/03/2019 00:00:59

Relatério de Logs de Acesso

Exibe a3 Inf ¢Oes Agrupadas da Juanndade de Logins por Usudrio

" USUARIOS - " TOTAL OE LOGINS
André Silva 81
Fguick Agpenar Bt}

Viader France 73
Radams Sfva il
Geissivan Falcdo H2
Oliion Arauyo a7
Diana Aradjo 32

Peddts Henrigue 30

Rotdngo Peretra 30

Giahnela Silveira 19

Galvigta Siva 9
Helgine Rahel:
Fagngr Matas
Elayne Cunka
Ciiego Brivo
TFOTAL:

Figura 31 — Relatério de Logs de Acesso por Usuérios e Total de Logins
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* Relatério de Logs de Acesso

Exibe a2 Informagdes Agrupadas Do Total e Acessos ass Scripts por IP

Contrate: Departmmento Estadual de Trénsito do Ceara
Pariotio: QLI03/2019 00:00:00 & DZ/03U2019 00:00:5%

1P DA MAQUINA

192,168 118,140
197,158 118 151
192.164.118 147
192,168 118 144
192.168.118,115
192, 168 118,143
182,168 118,112
192.164.118.120
192,168 118121
192368, 118127
193.168.118.128
192,168 118.11%
192168118155
192,168,118 158
192,168, 118,160

TOTAL: -

TOTAL DE ACESSOS AGS SCRIPTS

56
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T
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31
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3
1
3

i
fi
2
1

269

il

Figura 32 ~ Relatério de Logs por IP e Total de Acessos a Scripts
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Figura

33 — Volume de Veiculos Infratores
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1 Gr#fico do Ocorréncies por Faixo de Veiooidage T T T

€t 0 Qoalne B¢ thmt bR (10 Tlua da usbeninas
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Sl BN
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[Rp—— PR

Figura 34 - Grafico de Ocorréneia por Faixa de Velocidade

bt ;55 T Graiics de Ocortencins por (ntarvais de Tempa T T

Exiba & aPANCD da HEaiERNTISE Por HBReIo 48 tempin

Contrat Tecadamentp Ertadual de Téeaip i Logid

Putigidy FTTIHE 05T 00 & 01 030010 60 65 03
Shafe) 2000253

Sig - IRODEGT - CE.OB6. K6 £75 Santige. Henarisy!

a— TR— - d

Figura 35 ~ Gréfico de Ocorréncia por Intervalo de tempo
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m@b*t 5§ ",J\J&' i Grifico de Velocidade media por Intervaic de tempo

Contrato: Departamento Estaduai de Transito do Geard
Periodo: 0%/03/2019 00:01:00 a G1/03/2019 00:10:50
Equipamento: Todos

N IR

T

Relatorio de Veiocidade Média por Intervalo de tempo

Figura 36 — Gréfico de Velocidade Média por Intervalo de tempa

Mblt st Grafice de Porte Veicular por Intervalo de tempo
3 "‘J W3 Graficn to tetal de Yriculksa pon Pawta veicular pse inkerealn de tempn

< to: Qepar Estattual de Trdnsito do Cearh
Periodo:  G1/03/20%3 00.00.00 a 10172019 00:05:68
Equlgamento; Todos

Figura 37 — Gréfico de Porte Veicular por Intervalo de tempo
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Contrato; Departamento Estaduel de Transito do Ceara

Periodo: 01/03/2019 00:00:00 a 04/03/201% 05:59:00

Equlpamento Todos

Figura 38 — Relatério da taxa de ocupagio da via

: i 05:00:00 s
C‘“"”"“““ iy 39 | 055959
-Aummveums 11
" CAMINHADICAR 0

. GANANHAD/EEP o

. MICROONIBLIBIPAL. 12|
~ MOTOCICLETAIPAS 4
“MOTONETAIPAS < 19

m @ b l t SGTWEB Versao
Manual Técnico Funcional 12.1
mebit ... Relatério de Taxa de Ocupat;ao da Via
’ Exibie percontuat de donsidwde 4o wénsio
E
rr:ontmto: Departamento Estadual de Transiio do Ceard
FPerioda: 0OLU0X2019 12:00:00 & GLITA2019 20:08:00
£
Taxz o Onupss & da ia
T e
100k .
s e . ) w
- ”ve"\. ‘_.N““',‘I
T -
A0
M
0 .
l___ ________ _GEGOE  IEN0D FERIATCH HAT T 15060 iFDOfa | JRL050 Wy aminng

Figura 39 - Relatério de Classificaciio Veicular por Intervalo de tempo

+ Relatorio de total por Classificagdo Veicular e Intervalo de tempo

Relatorio total de veiculos por classificaciic veiculer em um Intervals da tempo
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Grafico de Ocorréncias Por Porte Veicular
Gara o grafley do Total de Veicuios por Percential de Qcorméncias @ Porte Velcalar

Contrato: Departamento Estadual de Trénsito do Ceara
Periodo: 01/03/2019 00:00:Q0 a 65/03/2013 00.00:00
Equipamento: Todos

o

Figura 40 — Gréfico de Ocorréncia por Porte Veicular

meb't l:;b\ﬂ Histérico do tocal em um Intervalo de Tempo
B

Exibe a3 Informagbes de Hisigrice dos Loenis por Intervalo de Tempa

.Contrate: 013 - AMC - FORTALEZA {CE)
Peripdn: 0LAGA/2019 08:00:00 & 4110472010 D2:59:50

ISEAI100d - A Fral Fave Arthur da Carvaiie 1622 — Dpesit: Gimang |

Z51301HLE - Av. Jgho Fasdos. 2682 - Uposio SN LR
PR
DY Ae
|STRB0IEL v v Paiclief Basrosn, 36 - Haitelsu DIMEEE |1
SOIT0107H . Av. Murtn Bueges, 633m_DesteiLeste DL
SOIHL0TY - Bua Doge Conem, 1 - hoterSul | slearielt |1 L L
S5 3010H) — Pua Pa. Peilre de Alenzar, 182G — MortefSul JiAEMD H A Ak
03 301001 - Rua Pe Fetier e Alevcar, 1647 — Oposlo SwiMort | 03632600 | EXd [TRRRD
GLI0I00Z - Rua Rai e B30 Soibets F 37 [CARRQ
1301083 - Rua de Cant LesteDaste B . Bl AR
DI - Ruld, TRCUDMID W T asre. 485 - CastedLpae 2 B3 [ <NHH,
[SPLATTONG - Riia Walie Choge 777« Casieitncle Bt EE] CE=T, i
[ 30E0EE -« Hua Lol Matos Drawann Jod - Pstertiol TiAaFIg y ~ B |DERUONKES fiy

Figura 41 — Histérico do local em um Intervalo de Tempo
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M i1, .- Relatorio dos Dados Recebidos em Tempo Real

Evite ax Ink sux du ¥ Tem o TRal
Cantrato: Dapartamento Estadusl de Trinsito do Ceard
Perlodo; OLIO2059 12:00:00 A 01032019 235859
LoCal: GE-0BU KM 87,5 Sentido: norteisul
i Tlioo: AUTOMOVEL
; : e S e R
My =1 A TORUVEL Auanar o Sival vesmatho oo semalion TLPAHELS 5060 W 826 Sentiny Ioaeisul ;
NEESHL RUTOHCEL ’ war b Shi el tho SR Q12019 CE-060 M B1.6 Seodde: noefad 3
pLI LTS A TOMUMEL NI B RS PRkl el MRk act QUGG 13 :364) CE 061 KM 576 Senuo: nonte/sul H
HYDLES AUTTMOVEL spekacihanis wap et & e perkids em s e % GLOW2LLE picd L] CE B A 56 Sanedy. noneisul 1]
MYILILS AT ONOVEL WEKICKIRNN SUPATOT & MAXIME FRTIIE e ate 0% DI 1612482 TG 3 BT 6 Sentitie nosvarsul 1
Jeirals AUTOMOMEL Weloiitadn sufjém'ﬁ & IR TR TR T S e 20T 4139 ke kR OF-CE KM 2715 Sardiths nalisisgd - 1
MR AU TOW e A aniar o SRl unnmeihn He serhie Mkl 17:0We55 -0 /4 B .6 Revdido ofksl k
HEIHET AU TOMOUVEL ¥ moiiingd SLAPATtn b rrids i e TVIASA 1 B DI DL 201005 UZE 061 KRS8 3.6 Saritide. homieul 2

Figura 42 — Relatério dos dados Recebidos em tempo real

M|t ‘it | Relatério de Logs de Execugéol
; B mxibe ag informacdes dos Lags de Execuciio do Sistema

Contrato: Departamenty Estadual de Trinsita do Ceard
Parfodo; 910212019 00:00:00 & 0410342019 23:58:59

iup O MAQUINA % TOTAL DE EXECUCGES
s i e e et
1 5 . Lo
5

Figura 43 — Relatério de Logs de Execugdo por IP e Total de Execugtes

“Relatorio de Logs de Execugao |

Fxdbe as informagies dox Logs de §rerugha do Sistenia

Gontrato: Departamento Estadual de Trénslio do Ceara
Periodo: 0X/0312019 00:00:00 & 07/03/2018 23:59:5%

i
1
i

Figura 44 ~ Relatério de Logs de Execucéio por data e Total de Acessos
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Relatérin de Aaditoria
Bttt a¥ WAL W L3 O Sbizra

| Conirato. Deparismants Exivtual 54 Trinsity 9o Deats .
| Periodo: DITHZOTE 16 K00 & DEL204N 1A 2500 I
| Audlitoe: Helave Ralets

ek b

Mg En g RSt

IR S P
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Giarhan el

A Sy

Vot He Wl D g
i

Figura 45 — Relatério de Auditoria

mobit £330 - Retatorio de Veiculos Reincidentes por Periodo

Eriha o8 wloutns mincidentes i perogo

Cantrato; AMG - Fodtafema (6] Patisde; 1055207 g s
Tipois) de nfragha: Todoy

SR 3 ]

TIAEETY kil A WG Td

FLL S 12 4% i Fedr1y [E L)

(ULl b 12 g2 FL YR Lilt) Ll

gzt hEi 3 o A5 al hH

Hit) s TN T nTEd Al 2
PLRETM T razn ot =

HW B FH0AM T [F i
PaL il TG il

HisraTat? [Eh ] T

HEE 20D 7R b
1207 &5

H a0z "m0 N
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HFCoM2 AVORRHGT 2 3 TASLG 73 5
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Figura 46 - Relatdrio de Veiculos Reincidentes por periodo
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CoRFLRG b ¢ p P
Exibe as infraghes por tipo de veiculo
Contrato: AMC - Fortaiexa {CE} Peticdo: 01/04:2017 a 04/04: 2017

Tipe{s) de Infragio: Todos

AUTOMOVELDESG 1

AUTOMGVEUPAS 1886
CAMINHAICAR 137
CAMINHADVESP 5
CAMINHAGHHS 1
CAMINHAG TRATORITRA 3
CAMINHONE VE/CAR 68
CAMINHONE TERSP 122
CAMIONE TAIGAR 1
CAMIONE TAMIS 128
CHLOMOTORIPAS 1

. DESCONHECIRODESC EL
MICROSNIBUSIPAS 13
MOTOCICLE TATCAR 7
MOTOCICLETAPAS 481
MOTONETAPAS 18
ONIBUS/FAS 21
REBOQUE/CAR a
SEMIREBOQUEICAR 8
UTILITARIOMIS

Figura 47 — Relatorio de Infracées por Tipo de Veiculo

+
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mw‘t sLe, ;- Relatério de Aproveitamento por imagem

Exibe as informagbes de aproveitamente por imagem
Contrato: SETTRA - P # de Juiz de Fora {$4G)
Periodo: (11:04:2018 00 00110 a 30/04/2019 23 59.58

Equipamento(s): Todos os Sies
Agente: Jodo Silva - 4658
Lote{s): Todos

30000 | 26
= 34 a0 A C ht 1.3
A 2y 5 : ., *
100 00 3
Consistentes.- — o - . - 20 89.66
Descartadas 1] (.00
Aproveitiveis 0 0.00
Nio Aproveitaveis 3 10 34
Total de imagens 29 100.0G
Eficiancia do Equipamento 2% 89 86
501 VEICULO COM PLAGA NAO CADASTRADA 100,00 | 15
B \‘ FEL Tk . gz o .;‘" I:?:,“‘ ‘_ .. s e % 4..; -. f
Consistentes 14 100,00
Descartadas 0 0,00
Aproveitaveis 3 0,00
Mo Aproveitaveis 0 ¢.00
Total de Imagens 15 100,00
Eficiéncia do Equipamento £ 100,00
Figura 48 — Relatério de Aproveitamento por Tmagem
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@Dt s S
Contrat  Cepartamentc Estadus de Trdsts ao Coara Periogn: OIS 2037 0500 & Gt O6 2097 1%
Mm - T Tonal m _.vaur rm
SITIIFRen M ~ o
Pezajiad ~ "
1A A d i
4k F
#1 £
127 T
:z\;z 922:: RS EE
F pecliva de Arrecaziagio por nfragdo
50000 4
R
33 LD
0D 1
i
LRy CH]
30 964
L0000
13 00
[y Ao e -
oeil?
LOSATII Faned de Pedestes & 80412 Comvensde ¥ 80507 Avange TS50 Vel Ate D0 i TaE30 val De 20% 3 FOM TATIT et Maw de 50N
Figura 49 — Relatério Grafico Geral por Enquadramento
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1 kel . . X . .
m"- Vbl © Relatério de Autos Validos por Faixa de velocidade
COoAlae: AP Somatald e Perigta:
Shefs Togos o5 Site: Data da Ernissiio. 1R a0

Wagwmn |1
280.2% Enyh

2|5

Trerl et o |

a
t

3asemh 38 G

s emn - L 3
IR T A

LE-Hg e i o oo

_Tom G0 She
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SRIREMIY

e

e [} E:
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10109 e
120129 ke
Total do Site

LR EsT

[
e

L3RECR

-G Mt 1
L. Tetaldosite | 3¢
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Figura 50 - Relatério de Autos Vélidos por Faixa de Velocidades
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meabit . Relatério de Fluxo Veicular (Intervalos de 13 minutos)
Exiba as informaches di fluxo velcular por intervalo de Y5 minutos

Goetwans: BRI Pangda: b 0T R EAD M0 2T IS e 3

Tipo de Equipamento:

Sy LR A

01363016 - Av. Francisco 54, 5445, Cesteileste - Fixo

T | et o | :
i T

Loty d Enima e, LSRR &

Figura 51 — Relatério de Fluxo Veicular (Intervalos de 15 minutos)

T D B .
mblt .00 1 Relatorio de Imagens Capturadas e Fluxo de Veicuios por Faixa de Velocidade
Exlbe a quantidade da Imagens cepturedas a fluxe de vaiculos por faixa de velocidads

Contrate:  AMG - Forfaleza (R} Tipe de nfragho. Todas Perlade: 01032017 & 53032017

Site: Todos o8 Sites Faixa: Todas as Fapas -
Cata da Emigkho: QH0R20VT 1443

100 - &v. Bardo de Studart X Run Padre Valdevino - Bulorie

1] 1 2 i ) Triin
Vatactiale [ { Ve 5 mgen 1 Yok |5 | oy 3| PR I - woms | 1
9 ke N ) ) oo Tas, 1 e _eah!
i I R o S et ot
T HE 11 [T=rs v '1“ v ? EELES » ast o das
W lmﬂl . 5 b3t L0 @ o 5 7 .ll '?\:'.:; ° !5‘&2 . L0l ¢ “".‘10 . ;-gﬂ_‘-. "
T PR o [T12Y ._ T T T P S B T P T
56.50 kv I EH T L R P S T e | : W | e
505 48 i o e LEE 1 B AN - i EEE 1 FL e
7 PH o | 3 W e o B RO 5 "
Torsl A ' e n0a % . : s Namw| 3 | "

Figura 52 - Relatério de Imagens Capturadas e Fluxo de Veiculos por Faixa de Velocidade
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mebit oo Relatério de Distribulgio de Velocidades
Lontrate. A . Focfeiess (OB
Perlonty, 03-C372077 a G IMT

Sitefx): Todus

AETERY

I~ l&f-Q‘\! S.-

.. e . - a JRU
ermE0 | ! AL 0

Figura 53 — Relatério de Distribuicdo de Velocidades

mebit " 5L “Relatorio de Infragbes por Final de Placa

Exibe a3 infraghes por final de placa

Contrato: ANC - Forakaza (1) Periadio: Q102047 o IW04ZO1T
Tigo{y) do Infracio: Todos

Figura 54 — Relatério de Infragdes por Final de Placa

mabit ;'2;5{5 {’Relatorlo de Infrages Valldadas

Extoa as whaghes valilovieg

Gamtiata; BMi . RO ERIGD . Pk T 1 A D4 | T

Fkww: Tk o Shes
Tt FOTGHINOE
TA EAMAT
Cimgo  Fx. Emg. Infragd Hya Ao Andligg Lisuaric Fiauacan

TMMATIEA]  BIR0T Avango e i vermech 245 Wt RETWETHE AR | EEaRA E NI B - Pl Ty A Comung puaria YIitTa (A i L6 Japumits
TRAREEUIT  DETEE 1harada nebre A boea dn padeatie 1791 0 Mathe BECHISTRO AL PATLS MY L Prnasaannle Aol E g0 PA VAR Baln AQRIIE
ol g 7
Linta.  FAMATTHT
Codigd  Fr Ena. Infmgho Hora Atitn Andling [ ) Stluagde
ARNMAYIRSE TS Auangd o sl venewdte 1T s Mg, TiEGES FIar? AMTUY FAREA TRV ( SIE Depeapn gt e Asgenidin Fininda P SHTECEND B0 fyu i
Tous din 1
Tatel w.

Figura 55 — Relatorio de Infracdes Validadas
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mabit ‘1. .. Grafico de infratores por Faixa de Vslocidade por Petiodo

Tuttr s HFRD 2E s o K e webIckER BT fered

Gomrate. ALED - Corlaleas UL

Paroda: % AIE0GIT 3 SRR
Stialsk.  Towos &3 Seen

Sive ;. DLEESING . 4 Dy Paakne Moche, 3 Sewrin Mok

i1

X R TR L1

HERE R R B ah ey 1Y)

Figura 56 — Relatério de Infratores por Faixa de Velocidade por Periodo

mabat o Ralatorio Mensal de Resultados

Contratoieg. 43

s {00 — T2 s

() el P G0OF 0 8003 @ BENG0 VERS ParY DEAAGE0 04 Bnd s, Oa d8dos RN aps [OTia Sducanv 187 CEIT sarde AaagErNaTE

Figura 57 — Relatério Mensal de Resultados
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ma@bit "L - 5 Relatorio de Motivo de Anulagéo

Exibe os Motives de anulagio

Contrato:  AMC - Foraleza (CE) Auditotia: Todos
Agentle de Trinsito: Todos Cédige Tipo: Todos
Reanddise: Todos Ordenamanto: ot Contrato
Envin Andlise:  Todos Classificaghe: Todes

LIBEHRDET S04 CONCESTAG D0 0RGAD

Todas 1
1 PLACA ILECVEL i Todas H
HBT WEITILC NAG CARAT TERESADD ARG -Tirtadeza b b1 Mao F1T B it 3
18T IATGEM GEOURA AR - Furlibera CE, Sk Sirn S T ity 3
G PLALAS BEMELHANTESA RIS Ky L e eerd 4CE 1 Him My B Toas 3
44 ENTULG R ICIAL AW - Foesgderanib B Moo e Tk 4
A55 ROTIPKADAD BUBLICADH AN -T ortaiece 0k i Mo 3 T ] T
YRR WA OF. LM VEILUGLD R I SR E AR M - v oD K3 Nen "ens ES
i EHOUAGRAREATD ] Han Mia Timbi k3
AP AL TUBREHTA PROMIRTALMER T A S Haw e i
1} NASACHENCOEFATA AR Sam Hap TwER e
11 TRANBTD DRETRULIRS AR n R Sy bx
trr BRRGIEIILIALE: E L] Hi Todla H
TIF O HARSE W SEM AT - F onakega jOF MEy HEG Firre Tl
o4 [ASE SEMAFORICA I EGIVEL AR - F ooz ) Lim Hig “uda:
SUE IRINAG A HATURAL EXCESH0A TN IRSUFIGIINTE RIS - T et Hrn Har " odad
VIR PR B N INAGE A OU < JAME A AMD - Foasar Wl Hifn M TR
] DATAHURARL INCORRE T ML Fomesera L) in: Hin s ¢
TAD WEIENC NAG ALTOMO TR AR - Fiflakasy gk S Mt A i
T CARTURA FRINTAL (M SArR0 AN Fustemara (GRS Nao Han Ty i
TIr PACA TERLRTHIA AN R atkabera <Ok Nao e Tanthag i

Figura 58 — Relatério de Motivo de Anulacio

mebit - Eiuilay  Aproveitamento Por Equipamento

Exibe o total de imagens analisadas pela contratada ¢ validadas pelos agentes

Cantrato: 013 - AMC - Fortalezs (CF)
Lotes: Tadas
Pertodn de Regintro: 1102017 & 310342017

1355015 - Av. Francais Sd. S45 - este/leste 45 103.00 %
BTN - Av. Francaico SA; 476 +LABAIDSHS .- NN [TENEY
QIMGH02R - v, i, yeris e Pusiva, 7640 - HertailSul I 9842
VIBBORE-- Av: Gl Dirige Pato, 7613 - SiHors. . s Tt
01385030 - Av. Golelids Kacki X Rua Warsalivio Selo - NotesSul e
IBHUNA - A Froy. Ueahvtn Branco.a Hua Gen | wmmawm BE . Y . XL 5
1363004 - A, Pres. Gaslsio Biane k Ruk Sen Snberl Kenvedy - Qerileste 1 2135 %

" ; ; e : L ABE2%
013&..»0.{15 M FIMM QR S?BDA Lesw.'\i:lasle ’ ‘i[‘J.ﬂ'.‘ k.
QARG - Ay, FRANGRCE S KAV DELc - sty - B30
DEIBEA - A Frangiscn 5d X A Passae - Qo iLusts D pamrw
.blmﬂv' P mmram’m Daaifigdte - ADOD% -
0138‘0‘2 Ay Pies Canislo BrAnen X Ay Pas'@ﬂ' Larsta Moeste ARG N
GHIBEN4S - Pk (Mo Mendzm. = Ad. - SUTMG Finikso 5 ‘Bz
1385049 - Etuis Diuinatilo WMANizes « Ax - SAMGR-n rliriben: SAnpan Hesterson 77 .56%
Y RRE0ND < Ay Prea Gkt Branca; 4750 - - EathOuly . Bl
1395051 - Av. Frea Canlela Bunto. 4707 - Osslanele rIeY

- DI3BE00E - A DTS da Marian, 1RO ; M St
O138R05T - Av Beulruusm THID - | eaterChgle

« H1BRIEGE - A T WA o
138000 - Av Dmuam-(.amsx Fun Pum- Houwir - LestuRy

Figura 59 - Relatério de Aproveitamento Por Equipamento
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mebit io.  Estatisticadas Andlises Eletronicas
Extibe o lofa! e imagans pov staks
Contrate: 313 AMC - Fortamza GBI

Lotes: Tods
Periado dy Registeo: HE i ner Ui

Mr RAGRREGNE.. - T . : . ' o [
11 TRANGTI ARG p
b PN SORFORTA TEREL o - : L - H
R ALAMNEEC I FACESA (U BEURGENTE :
AT ¢ PACAR SEMSUBNIESAER LS GIHS . . IR S »
Fl RIS oIS TEN S 3
B POUDMOONDIOZR L. T co . 3
i ACDEN'EERTANVEC LD OOV RROELE A
B OOERGIENRERANAS . - . o T e '
3 4 QISERT [ TRAKSTAR NGE DO RRENERS IK (et :
SRS 2USENTEPAGA B3
M -STORONOTRCTRDORNORSET ST ST . A
s LHERADG 505 CONCERSAD TR DAGAT i
x| INFRATOR NCERTD 1t
M ENQUADRASENTD . . L T Tl B H
M1 Wia T A CADARTRACA :

Resultado geval das andlises un

Figura 60 — Relatério de Estatisticas das Andlises Eletronicas

2]

zgk}u . Produtividade de Agentes

Quantigade de autuagles validadas por agentes

maebit

Contrato: 013 - AMC - Forlaleza (CE)
Lates: Todos
Periodo: Q17042017 a Ga/04/2017

&G Destiy Gosta Banos o 41
sz o ydotoeie N PRk T i :
gl Jc'aana.l.:lafclf.arh:lsd;()limlia
Kangaaris Alas do Clvoim i o o R S

Tolel (Geral de Aulos Analisados —

Figura 61 — Relatério de produtividade por agentes

{
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Figura 62 — Relatério de Ranking por Equipamentos

musbit 22 501 Relatério de Autos Diurnos e Noturnos (18h00° a 04h59°)
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Figura 63 — Relatério de Autos Diurnos e Noturnos
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Figura 64 — Relatério da quantidade de registros de autuagtes de Motos por Equipa.meﬁto
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Figura 65 — Relatério das alteragtes de status realizadas pelos agentes
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m@btt t2:5.27  Relatorio de registros coletados por site

Exihe as infermagdes do total de registras coletados por site dia. més ¢ ano

Contrato: 013 - AMC - Fortaleza {CE}
Penodo:  01/03/2017 00200 3 03/03/20 47 23:59 do més de
Sites: Todos

.801.385;:)?6 Av. Francisco S&, 5‘445 - OeS:e:'Les;e 3 6 . 15.
501385017 |Av. Francisco Sa. 5426 - LesteiOeste 3
501385028 |Av, Gal. Osorio de Paiva, 7600 - Norte/Sul 8 | 11 | 11| 30
8
3
7

5013850291Av. Gal. Dsdrio de Paiva, 7613 - SuifNorte 7 20 35 -
501385030 1Av. Godofredo Maciel X Rua Weneifride Melo - Norte/Sul 7 9 49
3

501385033 |Av. Pres. Castelo Branco x Rua Sen. Robent Kennedy - Leste/Oeste g 18
501385034 Av. Pres. Castalo Bré‘f_i.c.:ﬂc;'x Rua Sen. Robert Kennedy - Oeste/l este 24 18 27 ‘68
1501385035 |Av. Francisco $4. 3783 A - OesterLeste 3| 1] 2] &
50133563;6 e Fromioeo 53 3780 A - LesteOesie e e 1 ol ;
501385039 |Av. Francisco 8a X Av. Pasteur - Leste/Ceste 9 14 20 - 43 '

A R

501385040 |Av. Francisco 54 X Av. Pasteur - Qeste/Leste
S01385041 |Av. Pres. Castelo Brance X Av. Pasteur - Qesle/Leste
S01385042 |Av. Pres. Casteio Branco X Av. Fasteur - Leste/Oeste

h3
3]
[#%]
&

o

212 | 348 | 566
16 | 17 | 43

—
-

Figura 66 — Relatorio de registros coletados por site
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Relagio de Alteragdes de Status Realizados pelo Orgao
Exibe as informages das modificagbes de status

Contrato: I3 - AN - Fartaleza (Ch)
Lotes: Todoz
Pariodo de Registro: G1/0A01T a O HO42017
Validas Invalidas Total % Aproveitamento
794 110 904 87,83
DETALHAMENTO
ANRL Ity
Bfa ERHARLAERT O 1 B4
Wr IAATIELE £ LURA 1 ¥
E ] INFRATONR IRGERTO K4 g2
o Fuat A L EGHEL 3 33
HE O ALACAS SENELHANTESNEICULOS IGUAS 3. [ ]
ca FNAATAGED AUSENTEMAPAGATS Pt 5 in
13 TRUSNETTED RN TR . . 1 Gl
PN VERCULS SOM PERMISSAC DE THJWSP AR NN "GRR&O\I\L"' Tt ON1B'J5 ) .33
ar WEIGULO HAD GARACTERIZARD . : - [ X
Total Wi 16000
750 1
500 1 —-
B 110 invalidas
& 794 Validas
2804
]

12.17% B7.83%

Figura 67 — Relatério de alteragao de status realizados pelo érgao
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